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Onemli Bilgiler

UYARI

Bu talimatlan dikkatle okuyun ve cihazi kurmayi, calistirmayi ve cihazin bakimini yapmayi denemeden 6nce bilgi sahibi olmak igin
ekipmana g6z atin. Bu belgede veya ekipmanda, olasi tehlikeleri bildirmek veya bir proseduru agiklayan veya basitlestiren bilgilere dikkat
cekmek igin asagidaki 6zel mesajlar gorlebilir.

Tehlike veya Uyari guvenlik etiketine bu simgenin eklenmesi, talimatlara uyulmamasi halinde yaralanmaya yol agabilecek elektrik
tehlikesinin bulundugunu belirtir.

Bu, guivenlik uyari simgesidir. Olasi yaralanma tehlikelerine karsi sizi uyarmak i¢in kullanilir. Olasi bir yaralanmayi veya 6limu
engellemek i¢in bu simgeden sonra verilen tim guvenlik mesajlarina uyun.

A TEHLIKE

TEHLIKE, acik bir sekilde tehlike teskil eden ve kaginilmamasi halinde éliimle veya ciddi yaralanmayla
sonuglanacak durumlari belirtir.

A UYARI

UYARI, potansiyel olarak tehlike teskil eden ve kaginilmamasi halinde 6limle, ciddi yaralanmayla veya ekipmanin
hasar gérmesiyle sonuglanabilecek durumlari belirtir.

A DIKKAT

DIKKAT, potansiyel olarak tehlike teskil eden ve kaginilmamasi halinde yaralanmayla veya ekipmanin hasar
gormesiyle sonug¢lanabilecek durumlari belirtir.

DIKKAT

DIKKAT, giivenlik uyari simgesiyle olmadan kullanildiginda, potansiyel olarak tehlike teskil eden ve kaginilmamasi
halinde Urlnlerde hasara yol agabilecek durumlari gdsterir.

LUTFEN DIKKAT
Elektrikli ekipmanlarin kurulumu, galistiriimasi, servisi ve bakimi yalnizca yetkili personel tarafindan yapilmalidir. Schneider Electric, bu
Urtindn kullanimindan kaynaklanan herhangi bir durum igin sorumluluk kabul etmemektedir.

© 2009 Schneider Electric. All Rights Reserved.
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Baslamadan once

Bu yumusak yolvericide herhangi bir prosediir gergeklestirmeden 6nce bu talimatlari okuyup anlayin.

A A TEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI

« Altistart 22'yi monte etmeden veya calistirmadan 6nce bu kilavuzu okuyup anlayin. Kurulum, ayarlama, onarim ve bakim, yetkili
personel tarafindan gergeklestiriimelidir.

« Kullanici, tim ekipmanlarin topraklamasina iligkin tim uluslararasi ve ulusal elektrik yasalari gereksinimlerine uyumluluktan
sorumludur.

« Baskili devre kartlari da dahil olmak UGzere bu yumusak yolvericideki bircok parca hat geriliminde ¢alismaktadir. DOKUNMAYIN.
Sadece elektriksel olarak yalitimli araglar kullanin.

» Gerilim altindayken ekransiz bilesenlere veya terminal seridi vida baglantilarina DOKUNMAYIN.
* Yumusak yolverici servis islemlerinden 6nce:

- Harici kumanda glicti de dahil olmak tzere tim glig baglantilarini kesin.

- Kesilen tim gug¢ baglantilarinin tGzerine “ACMAYIN” etiketi yerlestirin.

- Kesilen tum gug baglantilarini agik konumda kilitleyin.

» Gug vermeden veya yumusak yolvericiyi galistirip durdurmadan 6nce tim kapaklari takip kapatin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

A TEHLIKE

ISTENMEYEN EKIPMAN GALISMASI

 Altistart 22'yi monte etmeden veya calistirmadan 6nce bu kilavuzu okuyup anlayin.
« Parametre ayarlarinda yapilacak her tirli degisiklik yetkili personel tarafindan gergeklestiriimelidir.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

A UYARI

HASARLI YUMUSAK YOLVERICi EKIPMANI

Hasarli gérinen yumusak yolvericiyi veya yumusak yolverici aksesuarini galistirmayin veya monte etmeyin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.

A UYARI

KONTROL KAYBI

« Her kontrol semasi tasarimcisi,
- kontrol yollarinin ve bazi 6nemli kontrol fonksiyonlari i¢in potansiyel ariza modlarini dikkate almali,
- herhangi bir kontrol yolu arizasi esnasinda ve sonrasinda guvenli bir durum igin yéntem saglamalidir.

Onemli kontrol fonksiyonlarina érnek olarak acil durum durdurma ve asiri hareket durdurma verilebilir.

+ Onemli kontrol fonksiyonlari igin ayri veya yedek kontrol yollari saglanmalidir.

« Sistem kontrol yollari, haberlesme baglantilarini igerebilir. Beklenmeyen iletim gecikmeleri veya baglanti arizalarinin sonuglari
hesaba katilmalidir. (1)

* ATS22 yumusak yolvericinin her bir uygulamasi, hizmete sokulmadan 6nce diizgiin galisma bakimindan 6zel ve eksiksiz olarak test
edilmelidir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.

(1)Daha fazla bilgi almak icin NEMA ICS 1.1 (en son siirim), “Dijital Kontrol Uygulama, Kurulum ve Bakimi Glvenlik Rehberi”

)]
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Belge yapisi

Asagidaki Altistart 22 teknik belgeleri, Schneider Electric web sitesinde bulunmaktadir (www.schneider-electric.com) ve ayrica 2010 yilinin
ilk yarisinda DVD-ROM (referans VW3A8200) surumu ¢ikacaktir.

Kullanim kilavuzu
Bu kilavuzda, yumusak yolvericinin nasil kurulacagi, devreye alinacagi, galistinlacagi ve programlanacagi aciklanmaktadir.

Hizli Baglatma kilavuzu

Yumusak yolverici ile birlikte verilen bu belge, www.schneider-electric.com adresinden de yuklenebilir.
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YumU§ak yolvericiyi ayarlama adimlari (ayrica bkz. Hizl Baglatma kilavuzu)

1. Yumusak yolvericiyi Alin ve Inceleyin
O Etiket plakasindaki yumusak yolverici referansi ile satin alma siparisinin
ayni oldugundan emin olun.
O Altistart 22'yi ambalajindan ¢ikarin ve hasar gorup gormedigini kontrol
edin
1 - 4 arasindaki

adimlar gug¢
kapaliyken e < .
pally 2. Hat geriliminin uyumlulugunu kontrol edin
O Hat gerilimi ve kontrol geriliminin yumusak yolverici
¥ @ TRl ile uyumlu oldugundan emin olun (sayfa 11 - 13).
e e

Schneider mm Altistart 22
Z

3. Yumusak yolvericiyi dikey olarak

monte edin

O Yumusak yolvericiyi bu belgedeki talimatlara
uygun olarak monte edin (sayfa 17).
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4. Yumusak yolvericiyi baglayin
(sayfa 29)
O Baglantilarinin gerilime uygun olmasini
saglayarak motoru baglayin.
O Giclin kapalh  oldugundan emin
olduktan sonra hat beslemesini
baglayin.

5. Yumusak yolverici

yapilandirin (sayfa 45)

O Kontroli agin ancak c¢alistir
komutu vermeyin.

O U I~ hatgerilimini ayarlayin.

O /~ motor nominal akimini
ayarlayin.

6. Baslatin
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Teslim alma ve tagsima

Giris

ATS22, standart trifaze asenkron endiiksiyon (sincap kafes) motorlarinda hizlanma ve yavaslama kontrolii saglar. ATS22 motor
performansini, basit gerilim veya akim tabanl kontrol yerine motor momentini temel alarak kontrol eder. Gelismis kontrol algoritmalari,
yolverme rampasi boyunca donusu kolaylastirmaya ve yolvermenin sonundaki mekanik dengesizligi azaltmaya yardimci olacak sekilde bir
araya getirilmigtir.

Yumusak yolverici ayarlari ve motor performansinin goriintiilenmesi igin dijital bir tug takimi bulunur.

ATS22, 17 - 590 A arasi 15 farkli akim degerinde bulunur. ATS22, 208 - 600 V motorlarda kullanima uygundur ve 50 veya 60 Hz besleme
frekansinda kendi kendine ayarlanabilir.

Bu kullanici kilavuzu, teknik 6zellikler, spesifikasyonlar, kurulum, kablo baglantilari, programlama ve ATS22'de sorun giderme konularini
kapsamaktadir.

Terminoloji

Bu kilavuzda kullanilan bazi terimler ve kisaltmalar, asagida agiklanmaktadir:

Terim Aciklama
Yumusak Yumusak yolverici Tam Yuk Amper
yolveri$ci FLA Bu deger, yumusak yolvericinin etiket plakasinda bulunur IcL.

I'c L: Yumusak yolverici nominal akim

Motor Tam Yuk Amper

Bu deger motorun etiket plakasinda bulunur.

Motor FLA Bir endiiksiyon motorunun nominal hiz ve yikte akim degeri.

Yumusak yolverici, seri baglanti: |~ = motor FLA nominal akim.
Yumusak yolverici, liggen baglanti: |~ = motor FLA nominal akim / V3.

OCPD Asiri akim koruma cihazi.

Teslim Alma ve ilk inceleme

ATS22 yumusak yolvericinin kurulumundan énce, bu kilavuzu okuyun ve tim énlemleri uygulayin.

ATS22 yumusak yolvericiyi ambalajindan gikarmadan 6nce, ambalajin tasima sirasinda hasar goriip gérmedigini kontrol edin. Ambalajin
hasarli olmasi, tasimanin uygun kosullarda yapilmadidinin gostergesidir. Herhangi bir hasar goériirseniz bunu, taslyiciya ve Schneider
Electric temsilcinize bildirin.

ATS22 yumusak yolvericiyi ambalajindan gikardiktan sonra, hasarli olup olmadigina bakin. Herhangi bir tagima kaynakl hasar gorurseniz
bunu, tasiyiciya ve satis temsilcinize bildirin. ATS22 yumusak yolverici etiket plakasi ve etiketinin, sevk irsaliyesi ve ilgili satin alma siparisi
ile uyumlu oldugunu onaylayin.

A UYARI

HASARLI YUMUSAK YOLVERICi EKIPMANI

Hasarli gérinen yumusak yolvericiyi ¢alistirmayin veya monte etmeyin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.

Depolama ve Tagima

Eger ATS22 yumusak yolverici hemen kurulmayacaksa, ortam sicakliginin -25° C ve +70°C (-13°F ve +158°F) arasinda oldugu, temiz ve kuru
alanda depolayin.
ATS22 yumusak yolvericinin baska bir konuma tasinmasi gerekiyorsa, korumaya yardimci olmasi agisindan orijinal tagima malzemesini kullanin.

Yumusak yolverici katalog numaralari

Katalog numaralari agagidakilerden olusur:

Yumusak yolvericinin degeri (1)

Gug ve kontrol gerilimi

/—)%/—H
Uriin simgesi

AT S22

Q 230-440 V, 230 Vac kontrol beslemesi, 24 Vdc lojik girisler
s's 208-600 V, 230 Vac kontrol beslemesi, 24 Vdc lojik girigler

slg uy 208-600V, 110 Vac kontrol beslemesi, 110 Vac lojik girigler

(1)Seri, D17 - C59 arasinda 15 deg@erdeki 5 fiziksel gévde boyutunu igerir (bkz. sayfa 11).
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Teslim alma ve tagsima

Yumusak yolvericinin taginmasi

ATS22'nin kaldirilmasi

ATS22 serisi, farkh agirliklar ve boyutlarda 5 gévde boyutunu igerir.
Kigik yumusak yolvericiler, bir tagsima cihazi olmadan ambalajlarindan gikarilabilir ve kurulabilirler. ATS22C21eee - ATS22C5%eee
arasinda bir tasima cihazi kullaniimalidir; bu nedenle kaldirma delikleri bulunur.

A UYARI

TASIMA VE KALDIRMA TEHLIKESI

Kaldirilan herhangi bir ekipmanin altindaki alanda herhangi bir kimse veya ekipmanin bulunmadigindan emin olun. Kaldirma yéntemini
asagida gosterildigi sekilde kullanin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.

ATS22'yi, son kurulum yerinden 6nce ambalajindan gikarmayin. Yumusak yolvericiyi
ambalajindan ¢ikardiktan sonra, dahili bilesenlere, gévdesine veya dis ylzeyine
hasar vermemek icin dikkatli bir sekilde tasiyin. Ambalajindan c¢ikarildiktan sonra
yumusak yolverici:
* Birvingile taginmalidir. Yumusak yolvericiyi kaldirirken, tst taraftaki iki kaldirma
deligine asagida gosterildidi sekilde bir ayirici gubuk takin.
» Yatay konumda, yumusak yolvericinin arka tarafi palete yaslanacak sekilde
tasinmalidir.

J1070010aII0rNI008

Ambalaj igerigi

* Yumusak yolverici

* Hizli Kurulum kilavuzu

* C, D ve E govde boyutlari icin vida paketi

» Alyan anahtari, B boyutu Urinlerle birlikte verilir

BBV51330 09/2009 9



Segim

Moment ozellikleri

Is Ts ve Is: Asenkron motorun dogrudan seri bagh galistiriimasi.

Ts1: Altistart 22'nin toplam moment aralidi, /L E sinilama akimina gére degisir,

sayfa 51.
Yumusak yolvericinin galisma hizi, bu araliktaki motor momenti tarafindan kontrol
edilir.
/ Tr: YUk momenti, her zaman Ts1 momentinden az olmalidir.
ILt

Ts \\
/ \\ Tr
Ts1

0 0.25 0.5 0.75 1 NI/Ns

Yumusak yolverici segimi

S1 motor ¢alisma tipi, yolvermenin ardindan sabit ylikte calismaya karsilik gelir ve termik kararliliga ulasiimasini saglar.

S4 motor ¢alisma tipi, yolverme, sabit ylkte ¢alisma ve bir rélanti stresinden olusan bir gevrime karsilik gelir. Bu gevrim bir yuk faktori ile
karakterize edilir.

Altistart 22, uygulamanin tari ("standart" veya "agir") ve motorun nominal gliciine gore segilmelidir. "Standart" veya "agir" uygulamalar, S1
ve S4 motor ¢alisma tipleri icin akim ve ¢evrim sinirlama degerlerine gore tanimlanir. Bu gérevler IEC 60034-1 dahilinde agiklanmistir.

Standart uygulama

Ornek: santrifiijlii pompa

Standart uygulamada Altistart 22, asagidakileri saglar:

» S1 galisma tipinde: soguk durumda 40 saniyede 3,5 [ n ile yolverme.

* S4 galisma tipinde: 20 saniyede 3,5 In veya esdegerde bir termik ¢evrim ile %90 oraninda bir gli¢ faktorii ve saat basina n sayida yolverme
(asagidaki tabloya bakin).

Bu durumda motor termik korumasi, koruma sinifi 10 olmalidir.

Govde S$4 calisma tipinde, saat

boyutu basina yolverme sayisi (1)
Standart Fanh

A 6 10

B 6 10

C 4 10

D NA 4

E NA 4

(1) Not: Hem yumusak yolvermeler hem de yumusak durdurmalar oldugu durumda, yolverme sayisi 2'ye bélinmelidir.

Agir uygulama

Altistart 22 degeri, 3,5 /c L ile sinirlandinimigtir, 19. sayfadaki tabloya bakin. [z L, Altistart 22'nin nominal akimidir. Uygulama daha
yuksek bir nominal yolverme akimi (> 3,5 /¢ L) gerektiriyorsa, yumusak yolverici yliksek boyutlu olmalidir. Bkz. yumusak yolverici segim
tablosu, sayfa 11.

Termik koruma sinifina gére yumusak yolverici boyutlari

Yolverme akimi | Koruma sinifi

Sinif 10 Sinif 20 Sinif 30
<35 1n Nominal* Nominal + 1** Nominal + 2***
maksimum 16 sn 32 sn 48 sn
yolverme suresi

* Nominal = yumusak yolvericinin, nominal motor akimina (Motor FLA) gére nominal boyutu.
** Nominal + 1 = yumusak yolvericinin, nominal motor akimina (Motor FLA) kiyasla bir deger yiiksek boyutu.
*** Nominal + 2 = yumusak yolvericinin, nominal motor akimina (Motor FLA) kiyasla 2 deger yiiksek boyutu.
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Segim

Standart uygulama, Altistart 22e¢eeQ, 230/440 V besleme,
yumusak yolverici, seri baglanti

Motor Altistart 22e00Q, 230/440 V (+ %10 - %15) - 50/60 Hz (+/- %10)
Nominal motor giicii Motor nominal Yumusak yolverici Referans

akimi [~ degeri /c L
230V 400 V 440 V (Motor FLA) (Yumusak yolverici

FLA)

kw kW kW A A
4 7,5 7,5 14,8 17 ATS22D17Q
7,5 15 15 28,5 32 ATS22D32Q
11 22 22 42 47 ATS22D47Q
15 30 30 57 62 ATS22D62Q
18,5 37 37 69 75 ATS22D75Q
22 45 45 81 88 ATS22D88Q
30 55 55 100 110 ATS22C11Q
37 75 75 131 140 ATS22C14Q
45 90 90 162 170 ATS22C17Q
55 110 110 195 210 ATS22C21Q
75 132 132 233 250 ATS22C25Q
90 160 160 285 320 ATS22C32Q
110 220 220 388 410 ATS22C41Q
132 250 250 437 480 ATS22C48Q
160 315 355 560 590 ATS22C59Q

Nominal motor akimi / ~, sinif 10'da izin verilen maksimum surekli akimi gegmemelidir.
Bkz. kablo baglantilari sayfasi 30.

Maksimum ortam sicakhgi

Yukaridaki tabloda yer alan bilgiler, maksimum 40°C (104°F) ortam sicakhginda galismayi temel almaktadir.
Altistart 22, sinif 10'da izin verilen maksimum surekli akimin degeri, 40°C (104°F) sicakhigin Gzerinde her derece igin %2,2 oraninda
distruldigu surece, maksimum 60°C (140°F) ortam sicakligina kadar kullanilabilir .

Ornek: ATS22D32Q, 50°C (122°F) sicaklikta 10 x %2,2 = %22 disiiriiliir, 32 A, 32 x (1-0,22) = 24,96 A (maks. nominal motor akimi) olur.

BBV51330 09/2009 1"



Segim

Standart uygulama, Altistart 22eeeQ, 230/440 V besleme, yumusak yolverici, licgen
baglanti

Sadece Altistart 22e00Q Uicgen baglantida kurulabilir.

DIKKAT
MOTORUN HASAR GORME RIiSKi
ATS22eeeS6 ve ATS22eeeS6U, licgen baglantiya kurulmamalidir.
Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.
Motor Yumusak yolverici, 230/440 V (+ %10 - %15) - 50/60 Hz (+/- %10)
Nominal motor giicii Hat akimi (Motor | /~ ayan Yumusak Yumusak yolverici
230 V 400 V 440 V FLA) (1) (Hat akimi/V3) yolverici degeri | referansi
IcL
(yumusak
yolverici FLA)
kw kW kW A A A
55 11 15 25 14,4 17 ATS22D17Q
11 22 22 48 27,7 32 ATS22D32Q
18,5 45 45 70 40,4 47 ATS22D47Q
22 55 55 93 53,7 62 ATS22D62Q
30 55 75 112 64,7 75 ATS22D75Q
37 75 75 132 76,2 88 ATS22D88Q
45 90 90 165 95,3 110 ATS22C11Q
55 110 110 210 121,2 140 ATS22C14Q
15 132 132 255 147,2 170 ATS22C17Q
90 160 160 315 181,9 210 ATS22C21Q
110 220 220 375 216,5 250 ATS22C25Q
132 250 250 480 2771 320 ATS22C32Q
160 315 355 615 355,1 410 ATS22C41Q
220 355 400 720 4157 480 ATS22C48Q
250 400 500 885 511,0 590 ATS22C59Q

(1)Hat akimi, maksimum 1,5 /¢ L'dir. Ayrica, In ayari [c L degerini gegmemelidir.
Ornek: 195 A hat akimli bir 400 V - 110 kW motor igin minimum yumusak yolverici degeri, /c L =195/1,5=130A.
Bu nedenle ATS22C14Q segilir.

Nominal motor akimi /-, sinif 10'da izin verilen maksimum siirekli akimi gegmemelidir .
Bkz. kablo baglantilari sayfasi 26.

Maksimum ortam sicakhgi

Yukaridaki tabloda yer alan bilgiler, maksimum 40°C (104°F) ortam sicakhginda ¢alismayi temel almaktadir.
Altistart 22, sinif 10'da izin verilen maksimum surekli akimin degeri, 40°C (104°F) sicakligin Uzerinde her derece i¢in %2,2 oraninda
dusuruldigu surece, maksimum 60°C (140°F) ortam sicaklhigina kadar kullanilabilir.

Ornek: ATS22D32Q, 50°C (122°F) sicaklikta 10 x %2,2 = %22 diisiriiliir, 48 A, 48 x 0,78 = 37,5 A (maks. nominal motor akimi) olur.
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Segim

Standart uygulama, 208/600 V besleme, yumusak yolverici, seri baglanti

Motor Yumusak yolverici, 208/600 V (+ %10 - %15) 50/60 Hz (+/- %10)
Nominal motor giicii Motor Yumusak Yumusak yolverici
208V [230V |230V [400V [440V [460V |500V |575Vv | nominal yolverici referansi

akimi [~ degeri IcL

(Motor FLA) | (Yumusak

yolverici FLA)

HP HP kW kW kW HP kw HP A A
3 5 4 7,5 7,5 10 9 15 14 17 ATS22D17S6 veya S6U
7,5 10 7,5 15 15 20 18,5 25 27 32 ATS22D32S6 veya S6U
(1) 15 11 22 22 30 30 40 40 47 ATS22D47S6 veya S6U
15 20 15 30 30 40 37 50 52 62 ATS22D62S6 veya S6U
20 25 18,5 37 37 50 45 60 65 75 ATS22D75S6 veya S6U
25 30 22 45 45 60 55 75 77 88 ATS22D88S6 veya S6U
30 40 30 55 55 75 75 100 96 110 ATS22C11S6 veya S6U
40 50 37 75 75 100 90 125 124 140 ATS22C14S6 veya S6U
50 60 45 90 90 125 110 150 156 170 ATS22C17S6 veya S6U
60 75 55 110 110 150 132 200 180 210 ATS22C21S6 veya S6U
75 100 75 132 132 200 160 250 240 250 ATS22C25S6 veya S6U
100 125 90 160 160 250 220 300 302 320 ATS22C32S6 veya S6U
125 150 110 220 220 300 250 350 361 410 ATS22C41S6 veya S6U
150 -(1) 132 250 250 350 315 400 414 480 ATS22C48S6 veya S6U
(1) 200 160 315 355 400 400 500 477 590 ATS22C59S6 veya S6U

(1)Karsilik gelen bir standart motor olmadiginda deger belirtiimez.

Nominal motor akimi /-, sinif 10'da izin verilen maksimum siirekli akimi gegmemelidir .

Maksimum ortam sicakhgi

Yukaridaki tabloda yer alan bilgiler, maksimum 40°C (104°F) ortam sicakhginda galigmayi temel almaktadir.
Altistart 22, sinif 10'da izin verilen maksimum surekli akimin degeri, 40°C (104°F) sicakhigin Gzerinde her derece igin %2,2 oraninda
dislruldigu surece, maksimum 60°C (140°F) ortam sicakligina kadar kullanilabilir .
Ornek: ATS22D32S6, 50°C (122°F) sicakhkta 10 x %2,2 = %22 dusurilir, 27 A, 27 x 0,78 = 21,06 A (maks. nominal motor akimi) olur.
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Boyutlar ve agirliklar

ATS22D17 - D88
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D17 - D88 arasi gévde boyutlarinda fan ayrica satilir. (1)

ATS22 Govde a b c cl e H Standart Fanli D
boyutu G G1 mm

Agirhk

mm mm mm mm mm mm mm mm mm
(ing) (ing) (ing) (ing) (ing) (ing) (ing) (ing) (ing)

kg (Ib)

D17
D32
D47

130 265 169 209 6,5 250 100 65 7
(5,1) (10,4) (6,6) (8,2) (0,3) (9,8) (3,9) (2,6) (0,28)

55
(12,1)

D62
D75
D88

145 295 207 247 10,5 276 115 80 7
(5,7) (11,6) (8,1) 9,7) (0,4) (10,9) (4,5) (3,15) | (0,28)

W W wm > > >

7.8
(17,2)

c: sadece Urunin boyutu.

c1: fan ile birlikte Griinin boyutu.

(1) Fan gerilimi, yumusak yolvericinin kontrol gerilimine uygun olmalidir:

ATS22eeeQ veya ATS22eeeS6 Fan 230V (VW3G22eee, eee = boyut A igin 400, boyut B icin 401 veya boyut C igin 402)
ATS22eeeS6U Fan 110V (VW3G22Ueee, eee = boyut A icin 400, boyut B igin 401 veya boyut C igin 402)
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Boyutlar ve agirliklar

ATS22C11 - C17
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C11 - C17 arasi govde boyutlarinda, fan ayrica satilir. (1)
ATS22
e b c c1 e H G1 P Q Q1 s D1 D2 D3 | Agirlik
boyut
uC
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
(ing) | (ing) | (ing) | (ing) | (ing) | (ing) | (ing) | (ing) | (ing) | (ing) | (ing) | (ing) | (ing) | (ing) (Ib)
C11
c1a 150 356 229,5 | 269,5 10,5 331 120 40,5 34,5 5 20 9 7 6 12,2
(5,9) (14) 9) (10,6) | (0,41) (13) (4,7) (1,6) (1,3) 0,2) (0,8) | (0,35) | (0,28) | (0,23) | (26,9)
Cc17

c: sadece uriinin boyutu.

c1: fan ile birlikte GrtinGn boyutu.
(1) Fan gerilimi, yumusak yolvericinin kontrol gerilimine uygun olmalidir:

ATS22eeeQ veya ATS22eeeS6 Fan 230V (VW3G22eee, eee = boyut A icin 400, boyut B igin 401 veya boyut C icin 402)

ATS22eeeS6U Fan 110V (VW3G22Ueee, eee = boyut A icin 400, boyut B igin 401 veya boyut C icin 402)
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Boyutlar ve agirliklar

ATS22C21 - C59
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C21 - C59 arasi gbvde boyutlarinda fan entegredir.
ATS22 | Gévde
boyut a b c e H G1 P Q Q1 S D1 D2 | Agirlik
u
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg (|b)
(ing) | (ing) | (ing) | (ing) | (ing) | (ing) | (ing) | (ing) | (ing) | (ing) | (ing) | (ing)
c21 D
C25 D 206 425 299 15 396 157 60 40 1,3 30 13,5 9 20,5
C32 D 8,1) | (16,7) | (11,8) | (0,59) | (15,6) | (6,2) | (2.4) | (1,6) | (0,05) | (1,2) | (0,53) | (0,35) | (45,2)
c41 D
C48 E 304 455 | 339,7 15 426 264 94 55 1 40 13,5 9 33
C59 E (11,9) | (17,9) | (13,4) | (0,59) | (16,8) | (10,4) | (3,7) (2,2) | (0,04) | (1,6) | (0,53) | (0,35) | (73,3)

16 BBV51330 09/2009




Montaj

Montaj Onlemleri

ATS22 yumusak yolvericiyi monte ederken asagidakilere dikkat edin:

* Yumusak yolverici NEMA ICS1-1 veya IEC 60664-1 standartlarinda tanimlanan kirlilik derecesi 2'ye uygun olmalidir.
» Cevre kirlilik derecesi 3 igin urin(, tip 12 veya IP54 kabine monte edin.

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI

ATS22 yumusak yolvericiler agik cihazlardir ve uygun panolara monte edilmelidir.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

* ATS22 yumusak yolverici isi Uretir ve diizgun bir sekilde havalandiriimalidir. Gig kaybini belirlemek igin bkz. sayfa 19, "Pano
boyutlandirmada termik hususlar”.

+ Bir kontrol paneline birden fazla yumusak yolverici kurulacaksa, sira halinde monte edin. Yumusak yolvericileri istiflemeyin. Alttaki
yumusak yolvericinin Urettigi 1s1, yukaridaki yumusak yolvericinin ortam sicakhgini kéti yonde etkileyebilir.

* ATS22'yi + 10° dikey olarak monte edin (diger konumlara izin verilmez).

« Isitma kaynaklari yakinina yerlestirmeyin. Sogutma amaciyla gerekli olan havanin tnitenin altindan Ustine kadar dolagimini
saglamak igin yeterli alan birakin.

» ATS22'den gegen elektrik akimi, yumusak yolvericiyi gevreleyen ortam havasina derhal dagitilmasi gereken isi kayiplarina yol agar.
Termik bir hatayr 6nlemek amaciyla yumusak yolvericinin gevresindeki ortam sicakligini sinirlamak igin panoda yeterli sogutma ve/
veya havalandirma saglayin.

S 2100 mm (3,9 ing)

Not: Yan yana monte edilen yumusak yolvericiler arasinda = 50
mm (1,95 ing) bosluk olmalidir.

S =250 mm S =250 mm
(1,95 ing) (1,95 ing)

-

S =100 mm (3,9 ing)

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI

Yumusak yolvericinin igine sivi, toz veya iletken bir nesnenin diigemeyeceginden emin olun (koruma sinifi IPO0 veya yukarisi).

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.
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Montaj

Yumusak yolverici havalandirmasi

Sogutucu fan ile kurulan yumusak yolvericilerde fan, sogutma blogu sicakhgi 46°C'ye (114,8°F) ulastiginda otomatik olarak agilacak sekilde

fabrika ayarhdir.

Sogutma blogu sicakhgi 43°C'nin (109,4°F) altina dustiginde kapanir. Bu davranis 61. sayfadaki /0 menusindeki F A n parametresi

ayarlanarak degistirilebilir.

Fan akis hizi

Referans Govde Birim Standart Opsiyonel fan kiti ile
boyutu 110V 230V 110V 230V
ATS22 D17, D32, D47 A m3/saat - - 28 31
CFM (1) - - 16 18
ATS22 D62, D75, D88 B m3/saat - - 28 31
CFM (1) - - 16 18
ATS22 C11, C14, C17 C m3/saat - - 108 108
CFM (1) - - 64 64
ATS22 C21, C25, C32, C41 D m3/saat 148 148 - -
CFM (1) 87 87 - -
ATS22 C48, C59 E m3/saat 148 148 - -
CFM (1) 87 87 - -

(1)Feet kip / Dakika

Genel Amagl Metal Panoya Montaj

Onceki sayfadaki montaj tavsiyelerine uyun.

Yumusak yolvericide uygun hava dolagimini saglamak igin:
» Havalandirma izgaralari takin.
» Havalandirmanin yeterli oldugunu onaylayin: degilse, gerektigi sekilde filtreli bir
zorlamali havalandirma sistemi kurun.
Yumusak yolverici akim [z L degerini 60°C'ye (140°F) kadar 40°C'nin (104°F)
Uizerindeki her °C icin %2,2 oraninda disurun.

6<40°C
(104°F)

BBV51330 09/2009



Montaj

Toz ve nem gegirmez metal panoya montaj

Toz ve nem gegirmez metal panoda havalandirma

6°i<60°C (140°F)ﬂ

0°e ATS22 0°i = dahili ortam sicakhgi
‘ 6°e = harici ortam sicakhgi

CDp

NEMA Tip 12 (IP54) koruma derecesini karsilamak igin bu bdlimdeki talimatlari uygulayin.

Termik iletimi zayif oldugundan yalitimli veya metal olmayan panolar kullanmayin. Havanin pano iginde dolagmasi ve yumusak yolverici
icinde sicak nokta olusumunu engellemesi igin bir karistirici fan kullanin. Bu, bir pano igindeki yumusak yolvericinin 60°C (140°F)
maksimum dahili sicaklik ile galismasini saglar. Yumusak yolvericileri gevreleyen ortam sicakhginin bu siniri asmadigindan emin olun.
Yumusak yolverici akim [z L deg@erini 60°C'ye (140°F) kadar 40°C'nin (104°F) Gizerindeki her °C igin %2,2 oraninda dusurin.

Pano boyutlandirmada termik hususlar

ATS22 yumusak yolvericiyi bir panoya monte ederken, termik degerlerini temel alan uygun boyutlandirma igin pano Ureticisinin tavsiyelerine
uyun. Bunun icin panodaki her cihazin harcadigi giictin toplaminin alinmasi gereklidir. Asagidaki tabloda, nominal akimda galisan ATS22
yumusak yolverici igin strekli hal ve yolverme gii¢ kayiplari listelenmisgtir.

Nominal akimda yumusak yolvericiler tarafindan harcanan gii¢

Yumusak yolverici Gig Kontrol beslemesi
referansi Govde | Ic L | Yolverme Sirekli hal Elektronik | Kisa devre | Fanlar
boyutu sirasinda 3,5 toplam gug¢ kontaktorle
lecl bypass'i ri (1)
degerinde
toplam gli¢

A W W W W W
ATS22D17 A 17 208 5
ATS22D32 A 32 404 10 20 - 14 (2)
ATS22D47 A 47 562 14
ATS22D62 B 62 781 19
ATS22D75 B 75 1016 23 20 - 20 (2)
ATS22D88 B 88 1060 26
ATS22C11 C 110 1345 33
ATS22C14 C 140 1548 42 20 - 20 (2)
ATS22C17 C 170 1922 51
ATS22C21 D 210 2596 63
ATS22C25 D 250 3275 75
ATS22C32 D 320 3699 96 20 14 20
ATS22C41 D 410 5147 123
ATS22C48 E 480 6396 144
ATS22C59 E 590 7599 177 20 14 40

(1)ATS22e00Q, ATS22e0eS6 ve ATS22e0eS6U icin govde boyutlari A, B ve C'de kisa devre kontaktér glicu elektronik devrelere dahildir.
(2) Opsiyonel fan kiti

Ornek: bir ATS22D47 igin Ornek: bir ATS22C48 igin

Yolverme sirasinda harcanan gug: 562 W Yolverme sirasinda harcanan gug: 6396 W
Sirekli halde harcanan gug: 14 W Surekli halde harcanan gug: 144 W
Kontrol beslemesi igin glig: fansiz 20 W, fanl 34 W Kontrol beslemesi igin gliig: 74 W
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Montaj - Fan opsiyonu

Govde boyutlan A, B ve C igin fan

Fan ve ATS22 arasi baglantilar

Sikma momenti: 3,5 N.m (31 Ib-ing)

i

(ATS22 kontrol gerilim
n) 2 farkl fan opsiyonu baglanabildiginden, yanlis montaj

ve kullanimi 6énlemek igin konektorler, gerilime uygun olarak

* ATS22'ye fan gerilimine gore
farklidir.

uygu

kontrol gerilimine uygun

(1) Fan gerilimi, yumusak yolvericinin

olmalidir:

ATS22eeeQ veya ATS22eeeS6 Fan 230 V

ATS22eeeS6U Fan 110 V




Montaj - Fan opsiyonu

ATS22D17 - C17 arasi govde boyutlari igin fan boyutlari

D17 - D88 arasi gévde boyutlarinda fan ayrica satilir. (1)

Fan kiti |ATS22 a b k e H G G1 X D Agirlik
mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
(ing) (ing) (ing) (ing) (ing) (ing) (ing) (ing) (ing) (Ib)
D17
A D32 130 265 40 8,5 248 100 65 250 7 1,2
(5,1) (10,4) (1,6) (0,33) (9,8) (3,9) (2,6) (9,8) (0,28) (2,6)
D47
D62
B D75 145 295 40 8,5 278 115 80 276 7 1,4
(5,7) (11,6) (1,6) (0,33) (10,9) (4,5) (3,1) (10,9) (0,28) (3,1)
D88
C11
c c14 150 350 40 8,5 333 120 85 331 7 1,6
(5,9) (13,8) (1,6) (0,33) (13,1) 4,7) (3,3) (13) (0,28) (3,5)
c17

(1) Fan gerilimi, yumusak yolvericinin kontrol gerilimine uygun olmalidir.
ATS22eeeQ veya ATS22eeeS6 Fan 230V (VW3G22eee, eee = boyut A icin 400, boyut B icin 401 veya boyut C igin 402)
ATS22eeeS6U Fan 110V (VW3G22Ueee, eee = boyut A icin 400, boyut B igin 401 veya boyut C igin 402)
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Termik koruma

Yumusak yolverici termik korumasi

Termal koruma, sogutma bloguna takilan sicaklik sensori tarafindan saglanir.

Motor termik koruma

IEC 60947-4-2 standardi, termik hatalar diginda motorun yolverme kapasitesini (sicak veya soguk yolverme) belirterek koruma sinifini
tanimlar. Bir SOGUK durum (sabit bir motor termik durumuna karsilik gelen, kapali) ve bir SICAK durum (sabit bir motor termik durumuna
karsilik gelen, nominal giigte) i¢in farkli koruma siniflari verilir.

* Yumusak yolvericinin fabrika ayari koruma sinifi 10'dur.

* Bu koruma sinifi, 5 E E menusundeki £ HFP parametresi kullanilarak degistirilebilir.

* Motor termik durumu bellekte depolanir. Kontrol bolimunin giict kapaliyken, herhangi bir motor sogutma hesabi yapilmaz.

* Motor termik durumu %110'u gegctiginde bir asir yuk alarmi etkinlesir.

+ Bir termik hataya gegme 0L F, motorun termik durumu %125'i gegtiinde motoru durdurur.

» Termik koruma devre digl birakilmazsa termik hataya gegme, ¢ikis atamasina bagli olarak bir role ile gosterilebilir.

» Motor durduktan veya yumusak yolverici kapatildiktan sonra, termik durum kaydedilir. Bir sonraki yolverme veya calistirmada, termik
koruma degeri eskisine doner.

+ Ozel bir motor (patlamaya dayanikl, suya batirilabilir, vb.) kullaniliyorsa, termik koruma PTC algilayicilar tarafindan saglanmalidir.

DIKKAT

MOTORUN HASAR GORME RiSKi

Asagidaki kosullar altinda harici asiri yik korumasi kullaniimasi gerekmektedir:

» Birden fazla motor galistirirken

* Yumusak yolverici nominal akiminin %40'indan daha dusuk degerlere sahip motorlar ¢alistirirken
» Motor anahtarlamasi kullanirken

+ Ozel motor (patlamaya dayanikli, suya batirilabilir, vb.) kullanirken

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

Bkz. PTC algilayicilarla motor termik korumasi, sayfa 25.
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Termik koruma

Soguk egrileri
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Termik koruma

Sicak egrileri
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Termik koruma

PTC algilayicilarla motor termik korumasi

Sicakligini 6lgmek igin motora entegre edilen PTC algilayicilar, kontrol karti terminallerine baglanabilir.
Not:

PTC algilayici korumasi, yumusak yolverici hesaplama ile saglanan motor termik korumasini devre digi birakmaz. Her iki tur koruma,
paralel olarak ¢alisabilir.

PTC kablo baglantisi

PTC1
PTC2
£

(1) Ekranh kablo opsiyoneldir.

Ozellikler

Algilama devresinin toplam direnci: 25°C'de (77°F)750 Q.
Hataya gecme: 2700 Q - 3100 Q arasi.

BBV51330 09/2009 25



Kablo Baglantisi

Kurulum Onlemleri

A A TEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI

 Altistart 22'yi monte etmeden veya calistirmadan 6nce bu kilavuzu okuyup anlayin. Kurulum, ayarlama, onarim ve bakim, yetkili
personel tarafindan gergeklestiriimelidir.

* Kullanici, tim ekipmanlarin topraklamasina iligkin tim uluslararasi ve ulusal elektrik yasalari gereksinimlerine uyumluluktan
sorumludur.

» Baskili devre kartlari da dahil olmak lzere bu yumusak yolvericideki birgok parga hat geriliminde galigsmaktadir. DOKUNMAYIN.
Sadece elektriksel olarak yalitiml araglar kullanin.

» Gerilim altindayken ekransiz bilesenlere veya terminal seridi vida baglantilarina DOKUNMAYIN.
* Yumusak yolverici servis islemlerinden once:

- Harici kumanda glict de dahil olmak uzere tim gli¢ baglantilarini kesin.

- Kesilen tim gii¢ baglantilarinin Gzerine “ACMAYIN” etiketi yerlegtirin.

- Kesilen tim gug¢ baglantilarini agik konumda kilitleyin.

» Gug vermeden veya yumusak yolvericiyi ¢galistinip durdurmadan 6nce tim kapaklari takip kapatin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

lyi bir kablo baglantisi uygulamasi, kontrol devresi kablolarinin tim diger gii¢ (hat ve yiik) kablolarindan ayrilmasini gerektirir. Motorun giig
kablolari, tim diger gli¢ kablolarindan mimkiin oldugunca ayri olmalidir. Ayni kablo borularindan gegirmeyin. Ayirma, devreler arasinda
elektrikse parazit olasihgini azaltir.

ATS22 yumusak yolvericinin kurulumunu yaparken asagidakilere dikkat edin:
* Giris hattinin gerilim ve frekans 6zellikleri yumusak yolvericinin konfiglirasyonuna uygun olmalidir.
« Giris hatti ve yumusak yolverici arasina bir baglanti kesme anahtari monte edilmelidir.

A A TEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

« ATS22 yumusak yolvericinin gu¢ devresinin yari iletken elemanlari, AC hattindan tam yalitim saglamaz. Yari iletken elemanlardaki
kagak akimlar nedeniyle, yumusak yolvericinin hat tarafina her gii¢ uygulandiginda, yumusak yolvericinin yik tarafinda tehlikeli
gerilimler meydana gelebilir.

* Yumusak yolverici veya motora servis uygulamadan 6nce tim gig¢ baglantilarini kesin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

 Bir yalitim kontaktor( kullanirken, kontaktor once kapatiimali veya ayni anda yumusak yolverici uygulamasinin run (galigtirma)
komutuyla kapatilmalidir. E§er hat glict run (galistirma) komutunun ardindan 500 ms iginde yumusak yolvericinin L1, L2 ve L3
terminallerinde algilanmazsa, bir Faz Hatasi hataya gegme gerceklesir.

 Sigortalar ve devre kesiciler dahil tim harici agiri akim koruma cihazlari (AAKC), ATS22 yumusak yolvericinin hat tarafi
baglantilarinda monte edilmelidir. ilgili yumusak yolverici kisa devre dayanim degeri ile birlikte tavsiye edilen maksimum AAKC
degeri, 84. sayfada listelenmistir.
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Kablo Baglantisi

A UYARI

YETERSIZ ASIRI AKIM KORUMASI

» Basilmis olan kisa devre dayanim degerlerini elde etmek igin ATS22'nin hat tarafina bir asiri akim koruma cihazi monte edilmelidir.
» 84. sayfada gosterilen maksimum asiri akim koruma cihazi degerlerini agsmayin.

* Yumusak yolvericiyi, kisa devre kapasitesi 84. sayfada gosterilen yumusak yolverici kisa devre dayanim degerini gegen bir gl¢
besleyicisine baglamayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.

» Gug faktori dizeltme kapasitorleri, bir ATS22 yumusak yolverici ile kontrol edilen bir motora baglanmamalidir. Giig faktori diizeltme
gerekli oldugunda, kapasitorler yumusak yolvericinin hat tarafinda konumlandiriimalidir. Motor kapatildiginda veya hizlandirma ve
yavaslatma sirasinda kapasitorleri kapatmak igin ayri bir anahtar kullaniimalidir. Bkz. bulten No 8638PD9603.

DIKKAT

YUMUSAK YOLVERICININ HASAR GORME RISKi

» Gug faktort dizeltme kapasitorlerini ATS22'nin yik tarafi gu¢ devresine baglamayin.
* Motorlardan bagka yuk baglamayin (6rnegin, transformatérler ve direngler yasaktir).

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

+ ATS22, motor giiciinii kontrol etmek igin kati durum gii¢ anahtarlari kullanir. iletken ve motor yalitiminin durumunu kontrol ederken,
kullanilan test gerilimleri yumusak yolvericiye hasar verebilecegi igin yumusak yolvericiye yiiksek potansiyelli dielektrik test ekipmani

veya yalitim direnci test cihazi baglamayin. Bu gibi testleri gerceklestirmeden 6nce yumusak yolverici ile iletkenler veya motorun
baglantisini mutlaka kesin.

DIKKAT

YUMUSAK YOLVERICININ HASAR GORME RISKi

» Devreler ATS22 yumusak yolvericiye bagliyken devreler tizerinde ylksek potansiyelli dielektrik testler gergeklestirmeyin.

» Yuksek potansiyelli dielektrik testler gerektiren tim devrelerin yumusak yolverici ile baglantisi test gergeklestirimeden dnce kesilmis
olmaldir.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

* ATS22, yari iletken elemanlar devre disi oldugunda algilamak ve sinyal vermek igin elektronik devreler igerir.

* Yariiletken elemanlar, yumusak yolverici bir hata algiladiginda motor giiciini tamamen kapatmak icin yetersiz oldugundan, yumusak
yolvericinin hat tarafinda yardimci yalitim cihazlari kullaniimasi gereklidir. S6nt agma bobinli bir devre kesici veya elektromanyetik
kontaktor kullanin. Bir yumusak yolverici hataya gegme durumunda yumusak yolvericinin gu¢ devresini agmasi igin yalitim cihazini,
yumusak yolvericide algilanan hata rélesine bagdlayin. Yalitim cihazi, motor Kkilitli rotor akimini kesebilecek kapasitede olmalidir.
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Kablo Baglantisi

Yalitim cihazini algilanan hata rélesi Uzerinden kontrol eden lojik'i gériintileyen uygulama semalarina bakin.

A DIKKAT

MOTOR ASIRI ISINMA TEHLIKESI

ATS22 lizerindeki kati durum anahtarlarinin devre disi kalmasi, motorun monofaze galismasina neden olabilir.

* Yumusak yolvericinin hat tarafini agmak igin s6nt agma bobinli bir devre kesici veya elektromanyetik kontaktor igeren bir yalitim cihazi
kullanin.

» Yalitim cihazi, motor Kkilitli rotor akimini kesebilecek kapasitede olmalidir.

» Bir yumusak yolverici hataya gegme durumunda yalitim cihazinin agiimasi igin yumusak yolvericinin algilanan hata rélesini baglayin.

Bu talimatlara uyulmamasi yaralanmaya veya ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

A UYARI

YETERSIZ SISTEM TOPRAKLAMA - KOL DEVRE iLETKENi TEHLIKESI

Sistem topraklama toprak hatasi diizeyi icin yeterli degilse, uygun bir sekilde koordine edilmis harici toprak hata korumasi kullanin.
Olasi ¢gbzumler agsagidakileri icerir:

* Motor FLA'nin %125'ine koordine edilmis zaman gecikmeli sigortalari.

* Uygun bir sekilde koordine edilmis harici asir yuk rolesi.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.

Sistem Topraklama

Sistem topraklama, motor tam yik amperlerinin (motor FLA) %1300'Unu gegebilecek toprak hataya gegme duzeyini kontrol edecek
yeterlilikte degilse, bu cihaz parga devre iletkenlerini koruyamayabilir. Bu durumda, harici toprak hataya gegme korumasi uygun bir ekilde
koordine edilmelidir. Tavsiye edilen ¢gbzimler asagidakileri igerir:

* Motor FLA'nin %125'ine koordine edilmis zaman gecikmeli sigortalari. Parga devre korumasi bolimunde listelenen sigortalar, uygun
koordinasyon saglamak uzere boyutlandirilir ve %300 akim sinirinda 50 saniye veya %500 akim sinirinda 20 saniyeden daha uzun
yolverme suresi gerektirmeyen uygulamalarda kullanilabilir.

» Harici asiri yik rélesi. Cok motorlu uygulamalar, yumusak yolverici boyutuna uygun olmayan motordaki uygulamalar veya bir tam
gerilim bypass semasi kullanan uygulamalarda iletkenleri yliksek empedansli toprak hataya gegmeden korumak igin harici bir agiri
yuk rélesi koordine edilebilir.

Genel kablo baglantisi uygulamalari

ATS22 yumusak yolvericinin kablo baglantilarini gergeklestirirken, ulusal ve lokal elektrik kodlarinin gerektirdigi kablo baglantisi
uygulamalarini uygulayin. Ek olarak, asagidaki talimatlari uygulayin:
» TUm yumusak yolverici kablo baglantilarinda metal iletken kullanin. Kontrol ve gug kablolarini ayni kablo borularindan gegirmeyin.
» Gug kablolarini veya duistik seviyeli kontrol kablolarini tasiyan metal kablo borularinin arasina en az 80 mm (3 ing) mesafe koyun.
» Gug kablolarini tagiyan metalik olmayan kablo borulari veya tavalari ile diistik seviyeli kontrol baglantilarini tasiyan metal kablo
borularin arasina en az 305 mm (12 ing) mesafe koyun.
» Gug ve kontrol kablolarini her zaman dogru agilarda kesistirin.
» Kontrol devrelerini gui¢ kablolarindan uzak tutun.

Hat girisine uyarlama

Kontrol devresi gii¢ devresinden tamamen bagimsizdir. Kontrol gerilimi uygulamak igin yumusak yolverici terminal seridinde bulunan
etiket lizerindeki talimatlari uygulayin. 110 veya 230 Vac monofaze besleme gerilimini CL1 ve CL2 terminallerine baglayin.

Gug devresi, giris hatti gerilimi ve frekansini ATS22eeeQ yumusak yolvericiler igin 230 - 440 V araliginda ve ATS22eeeS6 ve
ATS22eeeS6U yumusak yolvericiler icin 208 - 600 V araliginda otomatik olarak uyarlar.
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Kablo Baglantisi

Gug¢ Gereksinimleri

Yumusak yolvericinin model numarasina uygun kontrol beslemesini (CL1-CL2) baglayin, baglarken kapali oldugundan emin olun.

ATS22eeeQ |230V | +%10
ve
ATS22eeeS6 | 220V | —%15
115V | +%10
ATS22eeeS6U
110V | %15

Yumusak yolvericinin model numarasina uygun gug hatti beslemesini (1/L1-3/L2-5/L3) baglayin, baglarken kapali oldugundan emin olun.

ATS22e00Q iigx +%10 -%15
ATS22eeeS6 208 V/

veya 600 V +%10 -%15
ATS22eeeS6U

Motoru (2/T1 - 4/T2 - 6/T3), baglantisinin besleme gerilimine karsilik geldiginden emin olarak baglayin.
Not: Eger ATS22eeeQ licgen baglantida kullanilacaksa, 12. sayfadaki tavsiyelere uyun ve 30. sayfadaki semalari takip edin.

Bypass kontaktoru

Tam ATS22 yumusak yolvericilere dahili bir bypass kontaktorti entegre edilmistir.
Bypass kontaktort asagidaki durumlarda etkinlesir:

I motor < %120 In
VE

U motor = %100 giris hatti gerilimi

Altistart 22'nin gu¢ boliiminiin blok semasi

ATS22eeeQ serisi

11

L

3/L2

is

5/L3

gh

| ATS22

2/T 1L|_I

4/T. 2L|_I

6/'I'Z;TJ

ATS22eeeS6 ve ATS22eeeS6U serileri

7

L

3/L2

i

5/L3

i

[ ATS22

2/T‘IL|_I

4/T. 2L|_I

GSITI;TI

BBV51330 09/2009

29



Kablo Baglantisi

ATS22eeeQ serisi (230-440 V) motor besleme hattina veya motorun liggen baglantisina baglanabilir.

Seri baglantida Altistart 22

Motor baglantisi besleme gerilimine gore degisir. Asagdida iki olasilik gosterilmistir: yildiz baglanti ve tGg¢gen baglanti.

1/L1 312 5/L3
ATS22

1/L1

3/L2

5/L3

i

i

;

G

t

i i
r i S
L L
] 412 enaI I 412 BN]
[ . [ :
Uf Vi Wi Uf Vi Wi
Q ‘o "o 0 ‘9 "9 |
i Motor
© o) 0) O O O
w2 U2 V2 w2 u2 v2 |
Yildiz baglanti Uggen baglant v

Ucgen baglantinin igine baglanan Altistart 22

1/L1 3/L2

|
]

DIKKAT

sl
{1 |_/

YUMUSAK YOLVERICININ HASAR GORME RiSKi

+ Sadece ATS22eeeQ serisi liggen baglantida kurulabilir.

+ Baglantinin tam olarak érnekteki gibi oldugundan emin olun.
» Hat gerilimi 440 V degerini gegmemelidir.

* dL E A parametresi d L E olarak ayarlanmalidir.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar goérmesine neden
olabilir.

; ATS22

GNSI

V‘”@ Motor

k-

=a

|

Not: Faz sirasi 1 - 2 - 3 seklindedir
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Kablo Baglantisi

Uggen baglantinin igine baglanan ATS22eeeQ

ATS22eeeQ yumusak yolvericiler, motorun tiggen baglantisinin icine kurulabilir.
Sadece ATS22eeeQ serisi Uiggen baglantida kurulabilir. 4 L £ A parametresini d L £ olarak ayarlayin.

Yumusak yolverici-motor kombinasyonlari hakkinda daha fazla bilgi igin 12. sayfadaki tablolara bakin.

L1 L2 L3 L1 L2 L3

ATS22e00Q

ATS22e00Q

Ut Vi w1

W2| U2| v2

Not: Motorun yoninu sekilde gorildigi sekilde tersine gevirmek igin:
- U1 ve V1 cikiglarini tersine gevirin,
- L1 ve L3 giriglerini tersine gevirin,
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Kablo baglantisi - gu¢ terminalleri

Glg

Standartlarda tavsiye edilen kablo ¢apraz kesit alanlarina dikkat edin.
Yumusak yolverici, kagak akimlar ile ilgili diizenlemelere uygun olmasi igin topraklanmalidir. Kurulumda ayni hatta birgok yumusak yolverici
bulunuyorsa, her yumusak yolverici ayri ayri topraklanmalidir.
Gug kablolarini dusuk seviyeli sinyalli kurulumdaki devrelerden ayri tutun (sensérler, PLC'ler, 6lgim cihazlari, video, telefon).

Govde boyutlarn A ve B igin kafes tarzi konektorler

Toprak baglantisi

SO UA

ﬁm@

3,20 5.3 ()

O2m

O at2 O 613
T

alttan gorinim

Toprak baglantisi

Toprak baglantilari, vida boyutu

Govde Vida
boyutu

A M6
B M6
Cc M6
D M10
E M10

Gug baglantilari, minimum ve maksimum kablo kapasitesi, stkma momenti

Govde ATS22 IEC kablosu UL kablosu
et 1/L1 3/L2 5/L3 ve 2/T1 4/T2 6/T3 1/L1 3/L2 5/L3 ve 2/T1 4/T2 6/T3
gliic kaynagi ve motor gikisi guc kaynagi ve motor cikisi
Boyut Sikma momenti Serit Boyut Sikma momenti Serit
- - uzunlu - - uzunlugu
min. | maks min. maks G min. maks min. maks
mm? | mm? N-m N-m mm AWG AWG Ib-ing Ib-ing ing
D17, D32, D47 2,5 16 3 10 12 4 26 26 0,4
B D62, D75, D88 4 (a) 50 10 10 15 10 (a) 1/0 89 89 0,6

(a) Kablo boyutu yumusak yolvericinin IP korumasini etkiler. Govde boyutu B'ye bagli kablo ile IP20 degerini korumak igin minimum kablo
boyutu: 16 mm? veya 4 AWG.
Alyan anahtari, B boyutu Grtnlerle birlikte verilir

SIKMA MOMENTININ YETERSIZLiIGi NEDENIYLE YANGIN TEHLIKESI

* Giug terminallerinde konektdr sikkma momentinin dogru olmasini saglayin.
* B boyutu igin Grln ile birlikte verilen alyan anahtari kullanin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

32
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Kablo baglantisi - gu¢ terminalleri

C - E arasi govde boyutlar i¢in bara baglantilar

Genislik
Toprak baglantisi <
Derinlik
NP B
- —_ A N |-
F T ~
Govde ATS22 1/L1 3/L2 5/L3 ve 2/T1 4/T2 6/T3
Boyut glii¢ kaynagi ve motor gikisi
“ Gubuk Kablo ve kapak
Genislik Derinlik Civata Boyut Boyut Kapak Sikma momenti
mm (ing) | mm (ing) M mm? MCM Ref N-m Ib-ing
C C11, C14, C17 20 (0,79) 5(0,2) 8(0,31) 95 250 LA9F702 18 159
C21, C25, C32, C41 30 (1,18) 5(0,2) 12 (0,47) 2x150 2x250 LA9F703 57 503
E C48, C59 40 (1,57) 5(0,2) 12 (0,47) 2x240 2x500 LA9F703 57 503

Daha fazla bilgi i¢in, bkz. paragraf Boyutlar ve agirliklar, sayfa 14.
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Kablo baglantisi - gu¢ terminalleri

Gug baglantilari, minimum gerekli kablo kesiti

Govde ATS22 IEC kablosu UL kablosu
Boyutu mm? (Cu 70°C/158 °F) (1) | AWG (Cu 75°C/167 °F) (1)
A D17 2,5 10
D32 6 8
D47 10 6
B D62 16 4
D75 25 3
D88 35 2
C C11 35 1/0
C14 50 2/0
Cc17 70 4/0
D C21 95 300 MCM
C25 120 350 MCM
C32 185 2x3/0
C41 2x 150 2 x 250 MCM
E C48 2x 150 2 x 350 MCM
C59 2x185 2 x 500 MCM

(1)40°C (104 °F) maksimum ortam sicakliginda

34
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Kablo baglantisi - kontrol terminalleri

ATS22eeeS6 ve ATS22e0eQ serileri icin elektrik 6zellikleri (24 Vdc lojik giris ile 230 Vac)

Terminal Fonksiyon Ozellikler

CL1 " y 230 Vac +%10

o) ATS22 kontrol gli¢ kaynagi 220 Vac -%15

R1B Role1 normalde kapali

R1C Réle1 ortak Maksimum anahtarlama kapasitesi:
~ Direngli yukte 5 A- 250 Vac veya 30 Vdc ( p.f. =1)

R1A Role1 I k

oo Rf’lez ”Ormalge i‘f" | Endiiktif yiikte 2 A- 250 Vac veya 30 Vdc ( p.f. =0,4)
?e normalde kapai Minimum akim yonU degistirme kapasitesi:

R2C Role2 ortak 100 mA 12 Vdc

R2A Roéle2 normalde agik

L1 Lojik giris 1 4,3 kQ empedans ile 3 x 24 V lojik girigler

LI2 Lojik girig 2 Umaks = 30 V, Imaks = 8 mA

LI3 Lojik giris 3 durum 1: U>11 V- I>6 mA

+24Vdc | Degisken 24 Vdc(+) (1) durum 0: U<5V - [<2mA

24V gug kaynagi akimi 42mA ile sinirlanmigtir (hem dahili hem de harici kullanimigin).
24 Vdc dogruluk: 24 V 16 Vdc

COM Degisken 24 Vdc(-) Ag¢ma/Kapama zaman gecikmesi:

* Donanim: <15 msn

* Yazilim: <70-85 ms (kontak engelleme)

PTC1 PTC (+) .
PTC2 PTC () PTC algilayici baglantisi:
@ Topraklama (ekran) Algilama devresinin toplam direnci: 25°C'de (77°F)750 Q.

RJ45 pin 1 | Bagh degil
RJ45 pin 2 | Bagh degil

RJ45pin3 | Ortak RJ45 Modbus konektérii
RJ45pin4 | D1 + Uzak terminal

RJ45 pin5 | DO + SoMove yazilimi
RJ45 pin 6 | Bagh degil * Haberlesme veriyolu

RJ45 pin7 | 12 0,5 Vdc (2)
RJ45 pin 8 | Ortak
RJ45 ekran | Sinyal topraklama (SNG)

(1)24 Vdc akimi 42 mA +%10 ile sinirlanmustir.
(2)Haberlesme caligirken, ancak harici olarak yikli degilken gerilim 11,8 V £0,5 V degerindedir. Maksimum ¢ikis akimi 100 mA.

Kontrol terminallerinin semasi

( 230V 24V =
A | a Modbus/VP10S
cLilc2 RIB‘R1C‘R1ARZB;RZC| RaA| L |Li2 ‘us 24v‘c°mPTc1|PTcz‘@

< ~ | o
|« < < S|2 oo
P = |o o |l ol @ Q =
o|lo|x|lx|x|€|& | 515 3|§0 £ ﬂ.®

Kontrol terminalleri, tek yonli soketli konektorler ile takilir.
Maksimum baglanti kapasitesi: 2,5 mm? (12 AWG)
Maksimum sikma momenti: 0,5 N-m (4,5 Ib-in¢)

ISTENMEYEN EKIPMAN GALISMASI

Asagidakiler zorunludur:

- Rolelerden biri (R1 veya R2) £ ~ [P olarak ayarlanmalidir.

- Hataya gegme olarak ayarlanan R1 ya da R2 rélesinin kablo baglantisi, sayfa 38 ve 41 arasinda gosterildigi sekilde yapilmalidir.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.
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Kablo baglantisi - kontrol terminalleri

ATS22eeeS6U serisinin elektrik 6zellikleri (110 Vac lojik girigler ile 110 Vac)

Terminal Fonksiyon Ozellikler
g::; ATS22 kontrol gli¢ kaynagi 110 Vac +%10 -%15
R1B Role1 normalde kapali
R1C Réle1 ortak I\D/I.aksiTumk?ngh;\arlzasgzi/kapasitezi(:) Veo (p. =)
~ irengli yikte 5 A- ac veya c(pf =
L
- Minimum akim yonu degistirme kapasitesi:
R2C Role2 ortak 100 mA 12 Vde
R2A Roéle2 normalde agik
LI Lojik giris 1 20 kQ empedans ile 3 x 110 V
LI2 Lojik giris 2 lojik girigler
LI3 Lojik giris 3 Umaks = 121 Vac, Imaks = 5 mA
NC Bagh degil durum 1: U>79 V - I>2 mA
durum 0: U<20 V - I<15 mA
Ac¢ma/Kapama zaman gecikmesi:
COM Ortak 110 Vac « Donanim: <15 msn
* Yazilim (1) <70-85 ms (kontak engelleme)
PTC1 PTC (+) .
PTC22 PTC () PTC algilayici bgglantlsu . . .
Algilama devresinin toplam direnci: 25°C'de (77°F)750 Q.
@ Topraklama (ekran)
RJ45 pin 1 | Bagh degil Modbus RJ45
RJ45 pin 3 | Ortak RJ45 Modbus konektdrii
RJ45pin4 | D1 + Uzak terminal
RJ45 pin5 | DO * So Move yazilimi
RJ45pin6 | Bagh degil * Haberlesme veriyolu
RJ45pin7 | 12 +0,5 Vdc (2)
RJ45 pin 8 | Ortak
RJ45 ekran | Sinyal topraklama (SNG)

(1)LI kontak engelleme her érnekleme siiresinin ardindan agildigindan, SW zaman gecikmesi 5 x girig gerilimi seklindedir. Orneklemeler
arasindaki zaman gecikmesi 16,7 ms'dir. Bu nedenle toplam SW gecikmesi 70 ms - 85 ms arasindadir.
(2)Haberlesme caligirken, ancak harici olarak yikli degilken gerilim 11,8 V £0,5 V degerindedir. Maksimum ¢ikis akimi 100 mA.

Kontrol terminallerinin semasi

-’ -

‘&11ov
CL1|CL2|R1BR1C|R1AR2B RZCLRZA

Kontrol terminalleri, tek yénlu soketli konektorler ile takilir.
Maksimum baglanti kapasitesi: 2,5 mm? (12 AWG)
Maksimum sikma momenti: 0,5 N-m (4,5 Ib-ing)

iISTENMEYEN EKIPMAN GALISMASI

Asagidakiler zorunludur:

- Rolelerden biri (R1 veya R2) £ ~ [P olarak ayarlanmalidir.

- Hataya ge¢cme olarak ayarlanan R1 ya da R2 rélesinin kablo baglantisi, sayfa 38 ve 41 arasinda g0sterildigi sekilde yapilmalidir.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.
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Kablo baglantisi - kontrol terminalleri

Kumanda tipleri

LI1 durdurma davranigi
LI1 atamasi durdurmadir ve HMI veya seri baglanti ile degistirilemez.

Bu giris, seviye Uzerinde etkindir (Dusuk seviye (0) = durdurma).

RUN (calistirma) ve START (yolverme) yonetimi
RUN (calistirma) ve START (yolverme) sadece LI2'ye (LI3'e degil) atanabilir.

2 telli kontrolde

Acilista veya manuel hatayi sifirfamada, RUN (galistir) komutu mevcutsa motor yeniden baglatilir.

A
Kontrol

beslemesi

y

-t

y

Motor T \

N

3 telli kontrolde

Acilista veya manuel hatayi sifirlamada veya bir durdurma komutunun sonrasinda veya bir atama degisikliginde motor sadece, START

(yolverme) girisinin aciimasi (durum 0) ve yeni bir darbenin (durum 1) ardindan galistirilabilir.

Terminal kontrolde Run (galistir) komutu ile uzak komuttan lokal kumandaya gegilirken motor, 3 telli kontrolde galismaz: Run (galistir)

komutunun kaldiriimasi ve yeniden uygulanmas gerekir.

LI

\J

leT ‘

-
]

Y

A
Kontrol

beslemesi 4

Motor T \

Y
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Kablo Baglantisi - seri baglanti - uygulama semasi

ATS22eeeQ ve ATS22¢¢0S6: 230 Vac kontroli, lojik Girigler (LI) 24 Vdc, 3 telli kontrol

~— o) wn
X X X
a \\\ Q2 230V
1 2(m) 7
(8
(2) 1 .
Q1 \
Fc 0")( l.Oc S
KM =N X s1a4f0-—f
b i\ © Q3 \ ’
2 | —
S2EA R2A]
R2c] [AT]
o™
T ————— o B —— -~
: G : KM1
! o © ! i
: (1) (1 : —
i - o »— <
| - & 0 3 3 28 eesagﬁ:ﬁxw
i 94 3 J + O o o vl ol o x o ] ~
Lo Q- Q-—-O-—-Q---0---0O--0---0-—-0-—-0--—-0--0-—-0——-0--—! <
54
E__
S3
E-N

(1) Kontagin ¢alisma sinirlarini, 6rnegin, yuksek degerli kontaktorlere ne zaman baglandigini kontrol edin. Bkz. “Elektriksel 6zellikler” sayfa 35.
(2) Sebeke gerilimine uygun bir gerilim transformatori segin.

3 telli kontrol ayari
Gelismis I/O L O F menusiinde asagidaki parametreleri ayarlayin:

Parametre Deger Aciklama

L2 SErkE Lojik Giris 2 yolverme olarak ayarlanir

rc Er IF Hataya gegmenin ardindan hataya
gecme rolesinin enerjisi kesilir
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Kablo Baglantisi - seri baglanti - uygulama semasi

ATS22eeeQ ve ATS22¢¢¢S6: 230 Vac kontrolu, lojik girigler (LI) 24 Vdc,
2 telli kontrol, serbest durus

~— o w
X XX
ot \\\ Q2 230V
X ol
L1 2((m) o
(2) 1 .
Q1 \
\—c ("')c lﬂc S
b 5 :r\ B - 1\>< S14f0-,
2 .,ﬁ
S2EA R2A]
R2(§|ﬂ
e e O---0--=-=---ommmmmoooooooeoeeoo- =
S = | kM1 \
I = ™ 0 | 3
| (1) (1) | 5
E Z = 5 0 ml o «| o o | = <
| 5= ¢ 8 E Kk EEE%%ﬁ:ﬁKWE:‘
j): O = 0-—0 =000 0—— 00000 <
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(1) Kontagin galisma sinirlarini, 6rnegin, yiksek degerli kontaktorlere ne zaman baglandigini kontrol edin. Bkz. “Elektriksel 6zellikler” sayfa 35.
(2) Giig gerilimi, Altistart 22'nin kabul edilebilir degerinden yiiksekse, bir gerilim transformatérii takin. Ozellikler: min 100 VA sayfa 13.

2 telli kontrol ayari
Gelismis I/0 [ O F menusinde asagidaki parametreleri ayarlayin:

Parametre | Deger | Acgiklama

LIZ rln Lojik Giris 2 Run (galistir) olarak
ayarlanir

rc E r | F | Hataya gecmenin ardindan hataya
gecme rodlesinin enerjisi kesilir

Not: UL508 semalari igin, bkz. sayfa 82.
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Kablo Baglantisi - seri baglanti - uygulama semasi

ATS22eeeS6U: 110 Vac kontroli, Lojik Girigler (LI) 110 Vac, 3 telli kontrol
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172 ( (1)) -~
(2) ™
Q1 \
Fc 0")( Lf)c S
KM1 X\ - X s1¢f0-
:5 i\ © Q3 \' i
2 | —
S2EA R2A[
R2C
_________________________________ 0.__0______________________________- APy
: 5 o ! KM1 \
| © © i 3
| (1) (1) : =
i = o _— <
s o oo 3 2 2 e 9 < g g g KM1[ ]
: - - = (&] o o o o o o o 1 d : o~
1-—-o—-o---o--o-—T-—-o—-o--o--- SRR O <
S4
E--f
S3
E-\

(1) Kontagin ¢alisma sinirlarini, érnegin, yiksek degerli kontaktorlere ne zaman baglandigini kontrol edin. Bkz. “Elektriksel 6zellikler” sayfa 36.
(2) Gug gerilimi, Altistart 22'nin kabul edilebilir degerinden yliksekse, bir gerilim transformatéri takin. Ozellikler: min 100 VA sayfa 13.

3 telli kontrol ayari
Gelismis I/O L O F menusiinde agsagidaki parametreleri ayarlayin:

Parametre | Deger Aciklama

LIZ S5 E - E | Lojik Girig 2 yolverme olarak
ayarlanir
rc E - |FP | Hataya gegmenin ardindan hataya

gecme rélesinin enerijisi kesilir
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Kablo Baglantisi - seri baglanti - uygulama semasi

ATS22eeeS6U: 110 Vac kontrolu, Lojik Girigler (LI) 110 Vac, 2 telli kontrol, serbest du-
rus
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(1) Kontagin ¢alisma sinirlarini, érnegin, yliksek degerli kontaktdrlere ne zaman baglandigini kontrol edin. Bkz. “Elektriksel 6zellikler” sayfa 36.
(2) Giig gerilimi, Altistart 22'nin kabul edilebilir degerinden yiiksekse, bir gerilim transformatérii takin. Ozellikler: min 100 VA sayfa 13.

2 telli kontrol ayari
Gelismis I/O L O F menuslinde agsagidaki parametreleri ayarlayin:

Parametre | Deger Aciklama

LIZ rUn Lojik Giris 2 Run (galistir) olarak
ayarlanir
rc E - |FP | Hataya gegmenin ardindan hataya

gecme rélesinin enerjisi kesilir

Not: UL508 semalari igin, bkz. sayfa 83.
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Ekran terminali

Tuslar ve ekranlarin fonksiyonlari

4 adet sinyal LED'i

ESC
Bir dnceki diizeye cikar

Geriye kayar

Secim siireci

Segim slreci Ug agamalidir:
1 - Bir parametre menustine gidin ve ENT tusuna basin.
2 - Belirli bir parametreye gidin ve ENT tusuna basin.

3 - Bir degere gidin ve degeri kaydetmek icin ENT tusuna basin. Bir
parametre deg@eri gegerli olur ve siz ENT tusuna basmadan &nce
derhal etkinlesir.

Bu, 6rnegin yolverme prosesi sirasinda akim sinirini yikseltirseniz,
motor akiminin derhal yikselecegi anlamina gelir (maksimum
15 saniyeye kadar). Dogru degeri bulduktan sonra, kaydetmeye (ENT
tusuna bas) veya Altistart 22'yi 6nceki degerine dondirmeye (ESC
tusuna bas) karar verebilir veya 15 saniye bekleyebilirsiniz.

Ozel tus kombinasyonlari

Ozel tus kombinasyonlari agagidaki gorildiigi sekilde kisa yol olarak
kullanilabilir.

ileriye kayar

ENT

kaydeder

4 adet yedi segmentli ekran

Menl veya parametreye girer veya
gOruntllenen parametre degerini

Parametre meniisii

—>| | 6666 ]

esc ¥V A
Parametre <
> HHHH —
ESC Y A ENT
Deger <
HHHH e
v A
ENT
Degeri kaydedin

Tus kombinasyonu Aciklama
ESC * A UE I'L menlsini goérintiler (Yardimcr Hizmetler)
ENT * A + v Hataya gegme mesaijini silin ve yumusak yolvericiyi sifirlayin
ESC + A + v Yumusak yolverici kilitenmedi (bkz. o d parametresi)

42
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Ekran terminali

LED ekrani

Kontrol kartinin 6n kapaginda, Altistart 22'nin durumunu ve etkinligini gosteren yedi segmentin tGzerinde doért adet LED bulunur.

Ad Yer Aciklama

ACIK = hat ve kontrol beslenir
KAPALI = kontrolde gerilim yok

Rdy Yesil - on kapak Yanip sénme = kontrol beslendi ancak herhangi bir gi¢ hatti
nrd4yada 5nb'ye erismedi
Com Yesil - n kapak ACIK = Modbus durumu Tamam; Haberlesme mevcut.

KAPALI = Modbus durumu Tamam degil

ACIK = motor tam gerilimde ¢alisir ve bypass kontaktoru agik
Run (galistir) Sari - 6n kapak KAPALI = motor durdu
Yani sonme = ACC veya DEC asamasi

ACIK = ani durdurma ile hataya gegme
Hataya gegme Kirmizi - 6n kapak KAPALI = sorun yok
Yanip sénme = alarm uyarisi - durdurma yok

NOT: bkz. LED parametresi, sayfa 78.

Yedi segmentli ekrandaki LED'ler

Ad Yer Aciklama

7 segmentin sol Ust tarafindaki | Akim fazi 1 ekrani
LCr |

LED

7 segmentin orta sol tarafindaki| Akim fazi 2 ekrani
LCr2

LED

7 segmentin sol alt tarafindaki | Akim fazi 3 ekrani
LCr3 LED

Ornek: L L~ I=88A
LCrle -, e
e LRI

___J S ___J
- S 2
LCr3o l—' l-l |-| |-|

Not: Yumusak yolverici iggen baglantida oldugunda, LCr1, LCr2, LCr3 degerleri sargilarin icindeki akimlardir. Hat akimi = L [ - x V3.
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Uzak tus takimi ekrani - opsiyon

VW3G22101 uzak tus takimi IP54 veya VW3G22102 uzak tus takimi IP65, IP 65 korumasi VW3A 1008 saglayan bir mihdr ile duvara monte
edilen veya ayakh bir panoya monte edilebilir. Uzak terminal anahtari ile yumusak yolvericiye uygulanan herhangi bir goruntileme
kisitlamasi, yumusak yolvericinin baglantisi kesildikten, hatta kapatildiktan sonra bile gegerli kalir.

Not: Uzak tus takimini asagidaki degerlerle ayarlayin
* Modbus hizi = 19,2 Kbps, (bkz. £ b r)
* Modbus formati = 8E1, 8 bit, ¢ift parite, 1 durus biti (bkz. F o r)

S UA]

L1 3L2¢p 5L3@

ORdy OCom ORun OTrip

0g
0g
0g
03

& @ &)

@2T1 @412 @H6T3

A

o

RJ45
konektori %

Kablo VW3A1104Ree (ee = 10 veya 30)

RJ45
konektori
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Programlama

Programlama ve kurulum

On Tavsiyeler

A UYARI

KONTROL KAYBI

» Her kontrol semasi tasarimcisi,
- kontrol yollarinin ve bazi 6nemli kontrol fonksiyonlari i¢in potansiyel ariza modlarini dikkate almali,
- herhangi bir kontrol yolu arizasi esnasinda ve sonrasinda givenli bir durum icin yontem saglamahdir.

Onemili kontrol fonksiyonlarina érnek olarak acil durum durdurma ve asiri hareket durdurma verilebilir.

+ Onemli kontrol fonksiyonlari igin ayri veya yedek kontrol yollari saglanmalidir.

« Sistem kontrol yollari, haberlesme baglantilarini icerebilir. Beklenmeyen iletim gecikmeleri veya baglanti arizalarinin sonuglari
hesaba katiimahdir. (1)

» ATS22 yumusak yolvericinin her bir uygulamasi, hizmete sokulmadan 6nce diizgiin galigsma bakimindan 6zel ve eksiksiz olarak test

edilmelidir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.

(1) Daha fazla bilgi almak icin NEMA ICS 1.1 (en son suruim), “Dijital Kontrol Uygulama, Kurulum ve Bakimi Guvenlik Rehberi”

Fabrika konfigirasyonunu degistirirken, parametre ayarlarinizi 77. sayfada baglayan Parametre Endeksi ve Modbus adresleri tablosuna

kaydedin.
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Programlama

Menu yapisi

iki menii diizeyi bulunur.

"Kolay calistirma™ diizeyi - fabrika ayari
Yonetilecek uygulamanin 6zelliklerini tanimlayan temel parametrelere erisim saglayin: hizlanma rampasi, giiglendirme (boost) diizeyi.

"Geligmis diizey"
Motor korumalar, arabirim, haberlesme, vb. 6zellikleri tanimlayan 6zel parametrelere erisim saglayin.
Bu sec¢im bazi meniiler ve 6zellikle izleme meniisiiniin segiminde bazi parametreler ekleyecektir.

Menii segimi: "Kolay galistirma” diizeyi veya "Geligsmis" diizey

1. lleri ya da geri tuslari ile yukari veya asagi kaydirarak c o n F mendsiine gelin ve ENT tusuna basin. Bu, Konfigiirasyon meniisiine
girer.

2. lleri ya da geri tuglari ile yukari veya aga@i kaydirarak - o n F menisiinde L A [ ayarlarina gelin ve ENT tusuna basin.

3. istediginiz parametreyi (kolay galistirma diizeyi igin o F F ya da gelismis dlizey i¢cin [ ) segin ve ardindan ENT tusuna basin.
istediginiz parametre ve degere ulasana kadar her alt menii ve parametre diizeyinde ayni islemi tekrarlayin.

4. Degeri kaydetmek igin ENT tusuna basin.

Not: Bir parametre degeri gecerli olur ve degerin degistiriimesiyle birlikte derhal etkinlesir. ESC tusuna basilirsa, daha 6nce EEPROM'da
depolanmis olan deger yeniden yuklenir.

Menii agiklamasi

Kolay calistirma diizeyi Geligsmis diizey

v ENT

Gergek Veriler

Konfigurasyon

ENT

. SEE '(:’l Ayarlar
ESC S a ESC

e
iZleme

Esc + A

ENT
Yardimci
—_—> H
Ue it = Hizmetler

ESC

(1) Durum, yumusak yolvericinin durumunu goérintiler: - dY nrd4 r Un.
Durum menisu igin bir sonraki sayfaya bakin.
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Programlama

Durum ve gergek veri izleme

Durum

Gergek veriler

ENT ENT

-Eq .

‘HHAA

]

HHHAH

v l & ESC
ENT
| ic-3 ==, 0JHAA
v A ESC v A
v ENT LI3 LI2 L1
L1 —= HHH
v A ESC v A
. ENT R2 R1
Lo H E
v a ESC v A

Akim fazi 1 ekrani, Amper olarak deger

Akim fazi 2 ekrani, Amper olarak deger

Akim fazi 3 ekrani, Amper olarak deger

Lojik giris durumu:
1=lojik giris ACIK
KAPALI

0=lojik giris KAPALI

Ornek: LI3 AGIK, LI2 KAPALI, LI1

| 1]
oL

Lojik Cikis roleleri durumu (r2 ve r1):
1=réle ACIK Omek: R2 AGIK, R1 KAPALI
0=r6le KAPALI {H

Not: Yumusak yolverici i¢gen baglantida oldugunda, LCr1, LCr2, LCr3 degerleri sargilarin igindeki akimlardir.
Hatakimi= L [~ xV3.

Durum Aciklama
ACLC Hizlanma sirasinda
EbS Yumusak yolverici 5 » b F iginde hataya geger, ¢cok fazla yolverme, bkz. Diagnostikler/Sorun giderme, sayfa 76.
dEL Yavaslama sirasinda
nrdY Bir durdurma komutu mevcut, hat ve kontrol glicu agik
LI1 =0 ve LI2 = 1 2 telli kontrolde
LI1 =1 ve LI2 = 1 agilista 3 telli kontrolde
ya da ana gug kapali
rd¥y Yumusak yolverici yolvermeye hazir
rlUn Sirekli hal, bypass kontaktoru kapali

Hata kodlari igin, bkz. boélim Diagnostik / Sorun giderme, sayfa 75.
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Parametre listesi

Parametre erigsim kontrolii

* R (Okuma): parametre degeri SADECE oku.

* R/W (Okuma/Yazma): Parametre de@eri, motor galisirken degistirilebilir (komutun Modbus tarafindan verildigi yumusak yolverme ve
yumusak durdurma harig).

* R/W* (Okuma/Yazma): parametre degeri sadece yumusak yolverici durduruldugunda degistirilebilir.

Kod | Agiklama | RW Kod | Agiklama | RW
Gergek veriler F - O Geligmis Korumalar (devami) (1)
L L~ I] Akimfazi 1 ekrani (p. 47) R PHr | Fazsirasi(s. 57) R/W*
L L - 2| Akim fazi 2 ekrani (p. 47) R PHL Faz kaybi algilama (s. 58) R/W
L L - 3| Akim fazi 3 ekrani (p. 47) R U5d | Dasuk gerilim esigi (s. 58) R/W
LI Lojik giris durumu (s. 47) R USE Dusuk gerilim zaman gecikmesi (s. 58) R/W
Lo Lojik Cikis roleleri durumu (s. 47) R O05d | Asin gerilim esigi (s. 59) R/W
O5E | Asin gerilim zaman gecikmesi (s. 59) R/W
c o n F Konfiglirasyon FEL | PTC algilayicilar motor izleme (s. 59) R/W
lelL Yumusak yolverici nominal akim (s. 50) R IEH | Asin yuk korumasi (s. 59) R/W*
d L E A| Baglanti tipi (sirali veya Gggen) (p. 50) R/W*
U I~ | Hatgerilimi (s. 50) R/W I 0 Geligmis 10 (1)
I'm Motor nominal akimi (s. 50) R/W* L 12 | Lojikgirig2(s. 60) R/W*
od Ayar kilidi (s. 50) R/W L I3 | Lojikgiris3(s. 60) R/W*
L AL | Gelismis mod (s. 50) R/W rl Role 1 (s. 61) R/W*
rc Role 2 (s. 61) R/W*
S E £ Ayarlar F An | Fanydnetimi(s. 61) R/W
E 90 | Baslangig gerilimi (s. 51) R/W
ILE | Akimsiniri (s. 51) R/W L OF Geligmis haberlesme (1)
EL 5 | Maks. yolverme suresi (s. 51) R/W Add | Modbus adresi (s. 62) R/W*
AL LC | Hizlanma suresi (s. 52) R/W E & - | Modbus baud hizi (s. 62) R/W*
dEL | Yavaglama suresi(s. 52) R/W For Modbus formati (s. 62) R/W*
EdL | Yavaslama sonu (s. 52) R/W E £ 0O | Modbus zaman asimi (s. 62) R/W*
EHF | Motor termik koruma (s. 52) R/W L Er L| Komutkanah (s. 62) R/W*
A d J Geligmis diizey (1) 5 U FP Geligmis izleme
5nb | Yolverme sayisi (s. 53) R/W 5 E P r| Son yolverme suresi (s. 63) R
5L L | Yolverme suresi(s. 53) R/W 5 ILC L| Son yolverme maksimum akim (s. 63) R
bSE Boost (Yukseltme) suresi (s. 53) R/W LFE Son hataya gegme (s. 63) R
5 5L | Yolverme-durdurma kontroll (s. 54) R/W* d IL L| Hataya gegme akimi (s. 63) R
T P [ 1| Yolverme-durdurma profili Kontrol gerilimi (S. | R/W* rnkE Toplam galisma siiresi (s. 63) R
5 £ n b| Toplam yolverme sayisi (s. 63) R
5 E E 2 Gelismis ayarlar (1) d E F E| Toplam hataya gegcme sayisi (s. 63) R
E 92 | 2.baslangig gerilimi (s. 55) R/W d E F || Hataya gegcme gecmisi 1 (s. 63) R
I'L EZ| 2. akim siniri (s. 55) R/W d E F 2| Hataya gegcme gecmisi 2 (1) (s. 63) R
AL L 2| 2. hizlanma slresi (s. 55) R/W d E F 3| Hataya gegcme gecmisi 3 (1) (s. 63) R
dE L 2| 2. yavaglama suresi (s. 55) R/W d E F 4| Hataya gegcme gec¢misi 4 (1) (s. 63) R
I'n 2 | 2. motor nominal Akimi (s. 55) R/W* d E F 5| Hataya gegme gecmisi 5 (1) (s. 63) R
d E F B| Hataya gegcme gecmisi 6 (1) (s. 63) R
F - O Gelismis Korumalar (1) d E F 17| Hataya gegcme gecmisi 7 (1) (s. 63) R
U Id | Dislik akim esigi (s. 56) R/W d E F H| Hataya gegme gecgmisi 8 (1) (s. 63) R
U IE Dusuk akim zaman gecikmesi (s. 56) R/W d E F 9| Hataya gegme gecmisi 9 (1) (s. 63) R
O Id | Asinakim esigi (s. 56) R/W
O IE | Asin akim zaman gecikmesi (s. 57) R/W U E 1L Yardimci Hizmetler (2)
UL d | Dengesizlik esigi (s. 57) R/W E E 5 E| Yumusak yolvericinin kendi kendini test etmesi R/W*
UbE Dengesizlik zaman gecikmesi (s. 57) R/W UdFP | Yumusak yolverici yazilim sirimu (s. 64) R
L - d d| Toprak kacak akim esigi (s. 57) R/W F L 5 | Fabrika ayarlarina dénis (s. 64) R/W*
L - d E| Toprak kagak akimi zaman gecikmesi (s. 57) R/W rPr Hataya gegme gec¢misi ve sayaglar sifirlar (s| R/W*
(1)Sadece Gelismis mod L AL sayfasi 50 Agik olarak (2) Motorun calisma durumunda olmasi harig tus kisa yolu
ayarlandiginda kullanilabilir
ESC+ A
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Parametre ayarlan

Parametre tablolarinin yapisi

Parametre tablolari, ¢esitli menulerin agiklamalarini igerir ve uzak terminal ve entegre terminalde oldugu gibi igletilebilirdir.

Ornek:
Kod | Ad/Acgiklama ‘ R/W | Ayar arahigi Fabrika ayan
<=~ (2)|| Konfigiirasyon meniig 1)
dLER 1 Baglant tipi R/W*@ Siral
@ L InE O Seri baglantida
dLE O Uggen baglantida
T RIW Q serisi: @ Q serisi:
uI
2 J Hat gerilimi 200 - 440 V 400 V
@ @ S6-S6U serileri: S6-S6U serileri:
200 - 600 V 480V
Sebekenin nominal gerilimine ayarlayin.
1. Menu adi 6. Erisim kontrolu:
2. Ekrandaki menl kodu * R (Okuma): parametre degeri SADECE oku
3. Parametrenin agiklamasi ve tamamlayici bilgiler * R/W (Okuma/Yazma): parametre degeri, motor galigirken
4. Ekrandaki parametre kodu degistirilebilir (komutun Modbus tarafindan verildigi yumusak
5. Ekrandaki parametre degeri kodu (s) yolverme ve yumusak durdurma harig).

* R/W* (Okuma/Yazma): parametre degeri sadece yumusak
yolverici durduruldugunda degistirilebilir.
* Yazma (R/W): parametre degeri, yumusak yolverici
galisirken degistirilebilir
7. Varsa, parametrenin ayar araligi
8. Parametrenin fabrika ayari, eger yazma mimkiinse, parametre
kullanici tarafindan degistirilebilir.
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Konfigurasyon menusu (ConF)

| Kod | Ad/Agiklama ‘ R/W | Ayar arahigi Fabrika ayan
confF Konfigirasyon menusu
o . Y K volvericini
lel d Yumusak yolverici nominal akim R gicinegore
Yumusak yolvericinin maksimum nominal stirekli akimi (bkz. sayfa 11 - 84).
I = L degeri, yumusak yolvericinin etiket plakasi Gzerindedir (Yumusak yolverici FLA). 17 A - 590 A arasinda salt
okunur parametre.
dLER [ Baglanti tipi RIW LinE
YUMUSAK YOLVERICININ HASAR GORME RIiSKI
» Bu parametre, kablo baglantisi tipine uygun olarak ayarlanmalidir, bkz. sayfa 30.
* dL EA dL E olarak ayarlandiginda:
- Sadece ATS22eeeQ serisi Ui¢cgen baglantida kurulabilir.
- Baglantinin, tam olarak 30. sayfada gosterildigi sekilde yapildigindan emin olun.
- Hat gerilimi 440 V degerini gegmemelidir.
Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.
L InE O Hat: Seri baglant
dLE O Motorun Giggen baglantisinin igine.
dL EA=dLE oldugunda parametreler otomatik olarak ayarlanir
Parametre | Degeri | Aciklama
kod ayarla
b5E o Boost (Yulkseltme) suresi, bkz. sayfa 53.
55C oF F Yolverme-durdurma kontrolli, bkz. sayfa 54
SFCU o Yolverme-durdurma profili kontrol gerilimi, bkz. sayfa
54
PHr 123 Faz sirasi, bkz. sayfa 57.
e R/W | Q serisi: Q serisi:
Ui
K 1 Hat gerilimi 200 - 440 V 400V
S6-S6U serileri: S6-S6U serileri:
200 - 600 V 480 V
Sebekenin nominal gerilimine ayarlayin.
Not: Uln, asin gerilim ve dusuk gerilim korumalar igin referans oldugundan, yanhs ayarlama gereksiz hataya
gegmeye neden olabilir.
: RW* 0,4 IcL Yumusak yolvericinin
In D Motor nomlnal aklml IE L Edegerine ??gezrg]e gﬁre (sayfa
kadar 1122
* Yumusak yolverici, seri baglanti: I~ = motorun nominal akimi.
+ Yumusak yolverici, liggen baglanti: /» = motorun nominal akimi / V3.
ad 3 Ayar kilidi RIW nLoc
Ekranlardaki parametre degisikliklerini etkinlestirmek veya devre disi birakmak igin kullanihr.
nl OC O kilitli degil: tim R/W parametreleri degistirilebilir. Ayrica tus kombinasyonu ile de erigilebilir ext+ A + W
LorC O Kkilitli: tim parametreler lokal ekran veya uzak tus takimi ekraninda salt okunurdur (parametreler seri
baglanti ve SoMove yazilimi ile degistirilebilir).
LAC 3 Gelismis mod RIW oFF
Gelismis diizeye erisim saglamaniza olanak verir, daha fazla bilgi igin bkz. sayfa 46.
oF F O kapali: Kolay galistirma dizeyi
On O acgik: Geligmis dlizey

Not: Ayrica, daha uzun bir hataya gecme gecmisi listesini gérintilemenize olanak tanir:
L AL, oF F olarak ayarlanmig: Toplam hataya gegme sayis| d E F E ve Hataya gegme gecmisi 1
dEF |, sayfa 63.
L AL, On olarak ayarlanmig: Toplam hataya gegcme sayisi 4 £ F E ve Hataya gegcme gecmisi 1
d E F | - Hataya gecme gecmisi 9 d E F 5, sayfa 63.

*: Sadece yumusak yolverici durdugunda yazilir
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Ayarlar menusi (SEt)

| Kod ‘ Ad/Aciklama | R/W | Ayar arahgi Fabrika ayari
SEE Ayarlar menusu
Eg9Q D Ba§|ang|g gerilimi R/W | 5 artimli olarak tam %30
gerilimin %10..50'si
Motor’'un baslangi¢ yolverme gerilimini ayarlar.
Baslangi¢ gerilimi, motora gerilim uygulandigi anda motorun dénmesini saglayacak sekilde ayarlanmalidir.
Cok dislik ayarlanirsa, motor "Run" (galistir) sinyalinden sonra dénmeye baslar.
Gerilim %
100%.
E 90 HMl ile 5 artimli olarak ayarlanir.
Ve E 90, sadece haberlesme agi 1 artimli olarak ayarlanir.
30%] ...
10%.]...
0 i Sdre (s)
Run (calistir)
A Tall 0,
ILE O AKim siniri R/W lec L' degeglnln . %350
maksimum %350'si
ile |~ degerinin
%200..700'4
Yumusak yolverme sirasinda uygulanan motor akim sinirini ayarlayin.
Maksimum yuk ile ILt, motor yolvermeye olanak saglayacak yeterlilikte bir degerde ayarlanmalidir.
Akim siniri Calistirma ve Yumusak durdurma sirasinda galismaz.
% | Uygulama %350 [c L degerinden fazlasini gerektiriyorsa,
yumusak yolverici yiksek boyutlu olmalidir.
ILE s B
100% / \
0 Sdre (s)
YUMUSAK YOLVERICININ HASAR GORME RIiSKi
Haberlesme agiile IL E degerini %350 /c L de@erinden yiksek ayarlamayin.
Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.
ELS D Maks_ yolverme R/W | 1..250 sn 15 sn
sliresi
Maksimum yolverme siresini ayarlayin. Stre hesaplama, "yolverme" komutu ve "Run" (¢alistir) Led i1siginin
agiimasi arasinda yapilir (motor tam gerilimde galigir ve bypass kontaktori agik).
Yolverme suresinin beklenenden daha uzun olmasini 6nlemek igin kullanilir.
Not: ACC degerinin tLS degerinden daha kisa olup olmadigini kontrol edin.
Ornek: sikismis motor
Yolverme siiresi £ L 5 degerini asarsa, Yumusak yolverici 5 £ F “Fazla Uzun Yolverme Siresi” hatasini
goruntuler, sayfa 76.
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Ayarlar menusi (SEt)

| Kod ‘ Ad/Acgiklama | R/W ‘ Ayar araligi Fabrika ayan
SEE Ayarlar menusu (devami)
ACC 1 Hizlanma suresi R/W | 1..60 sn 10 sn
Egder 5 5 L KAPALI olarak ayarlanirsa, motor gerilimi ¢ikis stresini belirler.
Eger 5 5[ ACIK olarak ayarlanirsa, motor momenti ¢ikis stresini belirler.
100%.
0
f 1-60s
Run (¢alistirma) komutu
dELC D Yava§|ama suresi R/W FrEE,1.60sn Serbest
Egder 5 5[ KAPALI olarak ayarlanirsa, motor gerilimi inig suresini belirler.
Eger 5 5[ ACIK olarak ayarlanirsa, motor momenti inis suresini belirler.
I-60 O Yavaslama siresi
FrEE O Serbest durus yavaslamasi
%
100%.......
0 .
0-60s Sdre (s)
Run (galistir)
EdC 3 Yavaslama sonu RW 1 0..10 0
Yavaslamanin sonunda serbest durus moduna alma esigi.
Hesaplanan moment £ d [ degerinin altina distuginde yumusak yavaglama sonlanir.
Not: £ dc, dL EA = dL E oldugunda devre digidir. Bu durumda, £ d L degeri kullaniimaz ve etkisizdir.
Motor Motor gerilimi
gerilimi
Serbest EBaO .. Serbest
EdC=0 [ durus
HEL | siire (s) dEL
EHP (J Motor termik koruma RIW 10
Motor termik koruma sinifini segmek igin bkz. acgiklamalar ve egriler, sayfa 22.
a O IEC sinif 10
2o O IEC sinif 20
ENi) O IEC sinif 30 (agir sartl)
Not: Motor termik korumasini etkinlestirmek icin /£ H deg@erini E - U n veya A olarak ayarlayin, sayfa 59.

52

BBV51330 09/2009




Geligsmis ayarlar menusu (AdJ)

| Kod | Ad/Agiklama | R/W ‘ Ayar arahigi Fabrika ayari
AdJ(1) Geligsmig ayarlar menusu

Enkb D Yolverme say|s| R/W oFF,1..10 oFF
Yumusak yolverme ve yumusak durdurma sayisinin ayarlanabilir bir siire icinde sinirflanmasi. Bu sire 5L L ile
ayarlanir.
Yumusak yolverme ve yumusak durdurma sayisi 5 L L slresi icinde Snb degerinin tzerinde oldujunda, hataya
gegme mesajl 5 b F veya £ b 5 olur.
Ornek 1: 5~k =6, 5L [ =30 dakika ve d E [ = Serbest
30 dakikalik sure iginde 6 yolvermeye izin verilir. 7 yolverme gergeklestirirseniz, 5 n b F hataya gegme mesajini
gorursiniz.
Ornek 2: 56 =6, 5L L =30dakikave JEL =10
30 dakikalik sure i¢cinde 3 yolvermeye ve 3 durdurmaya izin verilir. 4 yolverme gergeklestirirseniz, 5 n b F hataya
gecme mesajini gorursunuz.

G [E O Yolverme siiresi R/W | 1..60 dak 30 dak
Bkz. yukandaki 5 n b.

LSE R/W | 0,1 artimli olarak 0,0 | O (darbe yok)

(1 Boost (Yukseltme) suresi o
Kisa bir slre igin yuksek yolverme momenti gerektiren ylksek surtiinmeli ylklere yolvermek igindir.

Akim siniri olmadan %80 L/ | » de@erinde bir darbe, yiki serbestlestirmek igin baslatilir. Darbe suresi 0,1 —
1saniye arasinda ayarlanabilir. Bu darbenin ardindan gerilim, yolverme parametreleri ayarlarina bagl olarak
yeniden tam gerilime ¢gikmadan 6nce ilk gerilim ayarina iner.

Gerilim %
Not: b5k, dL EA = dL £ oldugunda devre disidir (=0). Bu durumda,

100% & 5 E degeri kullaniimaz ve etkisizdir.

- Tus takiminda 0,1 sn, Modbus ile 1 sn olur (Modbus ile 1/10th sn).

60|

40|

20

0 Sire (s)

Calisma 0,1-1sn

(1)Sadece 50. sayfadaki Gelismis mod L AL Agcik olarak ayarlandijinda kullanilabilir.
*: Sadece yumusak yolverici durdugunda yazilir
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Geligsmis ayarlar menusu (AdJ)

| Kod

| Ad/Agiklama

| RIW |Ayar arahgi

Fabrika ayari

AdJ(1)

Geligsmig ayarlar menuisu (dgevami)

55C

aFF

55C=AR

O Kapali

1 Yolverme-durdurma kontrolii R/W*

Acik

O Acik: Hizlanma A L [ ve yavaslama o £ L moment ile kontrol edilir.
1 oldugunda, yumusak yolverici Yolverme-durdurma profili kontrol gerilimini otomatik olarak
ayarlar, 5 P [ L/ DEVRE DISI BIRAKILDI.
Bu konfiglirasyon, uygulamalarin gogu, 6zellikle de pompalar igin uygundur. Bununla birlikte diger
kontroller 5 P L U ile kullanilabilir (5 5 L=a F F oldugunda etkinlesir)

55L=0FF oldu und P r Er I 7 Evil nar

Parametre
kodu

Durum

Aciklama

ACC

dEL

gerilim degisimi ile | Hizlandirma suresi, bkz. sayfa 52.

kontrol edilir

Yavaslatma slresi, bkz. sayfa 52.

SPCU

ve etkisizdir.

aktif

Yolverme-durdurma profili kontrol

Not: 55, dL EHA =dL E oldugunda o F F olarak ayarlanir. Bu durumda, 5 5 L degeri kullaniimaz

SPCU

w0

gerilimi

disidir.

donin.

Moment
A

(1 Yolverme-durdurma profili kontrol

WN -~ O

R/W*

Hizlandirma ve yavaslatma, gerilim degiskeni ile kontrol edilir
Not: SFL U, dL EA =dL E oldugunda"profil " olarak yonlendirilir. 5FLC L/, 55L = A

Bu durumlarda, 5 F [ U degerleri kullaniimaz ve etkisizdir.

O Yolverme-durdurma profili O: basit gerilim ¢ikish acik devre.
O Yolverme-durdurma profili 1
O Yolverme-durdurma profili 2
O Yolverme-durdurma profili 3
Profiller 1, 2 ve 3, yolvermenin sonundaki agiri momentin azaltilmasi ile gerilim ¢ikisini kontrol eder.
Tavsiye: uygulamanin davranigini profil 0'dan profil 3'e kadar degerlendirin. Uygulama kararsizsa, bir dnceki profile

Zaman

1 oldugunda devre

(1)Sadece 50. sayfadaki Gelismis mod L AL Acik olarak ayarlandiginda kullanilabilir.
*: Sadece yumusak yolverici durdugunda yazilir
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Geligsmis ayarlar menusu (SEt2)

| Kod ‘ Ad/Agiklama ‘ R/W | Ayar arahgi Fabrika ayari
seec(n) Geligsmig ayarlar menusu
5 E E 2, asagidaki 5 parametre igin ikinci bir set olugturmaniza olanak verir.
Bu parametrelerin tanimi 5 E E ile aynidir.
2 segenek ile onaylanabilir:
* Haberlesme ile uzaktan.
* Lojik girisiyle.
EgZ D 2_ ba§|ang|g gerilimi R/W | Tam gerlllm uin %30
degerinin %10..50'si, 5
artimli olarak
51. sayfadaki Baglangi¢ gerilimi £ 5 [0 degeri ile aynidir.
ILEZ Qd 2. akim siniri R/W | maksimum %350 /c L | %350
' degeriile In¢&
degerinin %200..700
51. sayfadaki Akim siniri /L £ degeri ile aynidir.
RCCeZ 1 2. hizlanma suresi RW | 1.60sn 10 sn
52. sayfadaki hizlandirma suresi AL [ degeri ile aynidir.
dELZ (1 2. yavaslama suresi RW | FrEE,1.60sn FrEE
52. sayfadaki yavaglama slresi d E L degeri ile aynidir.
: R/W* | Ic L degerine kadar Yumusak
=
" ' 2. motor nominal Akimi 04 IclL yolvericinin degerine
gore (bkz. sayfa 11 -
22)
50. sayfadaki motor nominal akimi I/~ degeri ile aynidir.

(1)Sadece 50. sayfadaki Gelismis mod L AL Agcik olarak ayarlandiginda kullanilabilir.
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Gelismis korumalar mendusii (PrO)

| Kod ‘ Ad/Aciklama ‘ R/W ‘ Ayar aralhigi Fabrika ayari
Fro(1) || Geligmis korumalar meniisu
uid | Dﬁ§ﬁk akim E§i§i R/W | Kapali, 20..90 oFF
(% 1)
Motor akimi, ayarlanan dlizeyin altinda, dugtk akim zaman gecikmesinden (LI | £ ) daha uzun bir siire kalirsa, yumusak
yolvericiyi hataya gegirir.
Sabit durumda aktiftir.
Not: Hataya gecme mesaji U L F'dir.
Akim (A)
In
Uld
(% In)
t<Ult
t>Ult
Sire (s)
UCF
hataya gegme mesaiji
Uik 1 Diisiik akim zaman gecikmesi RIW 1 Si‘oasr:m" olarak | 10sn
Parametre dusik akim esigi U | d degeri ile baglantili olan zaman gecikmesini ayarlar.
oid R/W 5 artimli olarak, %200

1 Asiri akim esigi

100..300 (% I )

Motor akimi, ayarlanan duzeyin, Gstiinde agir akim zaman gecikmesinden (O | £ ) daha uzun bir slire kalirsa, yumusak
yolvericiyi hataya gegirir.

Sabit durumda aktiftir.

Not: Hataya gecme mesaji 0L F'dir.

Akim (A)

Old
(% In)

t<Olt t>Olt

» Stre(s)

\

OCF
Hataya gegme mesaji

(1)Sadece 50. sayfadaki Gelismis mod L AL Agcik olarak ayarlandijinda kullanilabilir.
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Gelismis korumalar mendusii (PrO)

| Kod ‘ Ad/Agiklama ‘ R/W | Ayar arahigi Fabrika ayan
Pro(1) Gelismis korumalar menusu (gevami)
oIk O Asin akim zaman gecikmesi R | O] armiiolarak 00 g 5 o,
Parametre O | d degeri ile baglantili zaman gecikmesini ayarlar.
e o Kapali,10..100 (In
Ubd
(1 Dengesizlik esigi RIW. | fogeri %) 25
Motor akiminin dengesiz olmasi durumunda yumusak yolvericiyi 2 veya 3 fazlari arasinda hataya gegirir.
Bu, yumusak yolverici serisine gére degisir.
Dengesizlik zaman gecikmesi L/ b £ degeri ile baglantihdir.
Motor akimi dengesizligini ayarlar. Dengesizlik gecikmesi L/ b £ degeri ile birlegtirilir.
Not: Hataya gegme mesaji P H b d'dir.
Ubt O Dengesizlik zaman gecikmesi RIW | 1ep arumit olarakc | 10sn
Dengesizlik esigi sliresi LU & d degerini ayarlar.
o R/W | Kapali, In degerinin | S6 ve S6U igin 25
Lrdd
r A Toprak kacak akim esigi e Q icin oFF
Sadece ATS22e00S6 serisi ve ATS22e00S6U serisinde
ATS22eeeQ serisinde otomatik olarak o F F ayarlanir
Toprak kagak akimi zaman gecikmesi (L ~ d E ) ile birlegtirilir.
Not: Hataya gegme mesaji [ - d F'dir.
Lrdk O Toprak kagak akimi zaman gecikmesi | ¥V | 1-60sn 5 sn
Toprak kacak akimi esigi zaman gecikmesi [ - d d degerini ayarlar.
PHr A Faz sirasi Rw* oFF
EN=| O 321:geri(L3-L2-L1)
123 O 123:1leri (L1-L2-L3)
oFF O Kapali: izlenmez
Sirali fazlar yapilandirilan sirada degillerse, yumusak yolverici hataya geger ve F | F goruntulenir.
Not: JL E A, dL E olarak ayarlandiginda (yumusak yolverici U¢ggen baglantinin iginde baglanmisg), FH r,
I 2 7 olarak yonlendirilir.
Bu durumda, F H ~ degeri kullanilmaz ve etkisizdir.

(1)Sadece 50. sayfadaki Gelismis mod L AL Agcik olarak ayarlandiginda kullanilabilir.
*: Sadece yumusak yolverici durdugunda yazilir
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Gelismis korumalar mendusii (PrO)

| Kod | Ad/Agiklama ‘ R/W | Ayar arahgi Fabrika ayari
Pro(1) Geligsmis korumalar menusi (devami)

PHL (1 Faz kaybi algilama RIW* On

Giris (veya sirah) fazi kayip kontrollinii yonetir.
On O acik
ofF F O kapal
Not: Hataya gegme mesaji F H F 'dir.
e rs s2F 50.90 (UL n
usd )
(1 Dustik gerilim esigi RIW | egeri %) %70

Gerilim, ayarlanan diizeyin altinda dusik gerilim gecikmesinden (L 5 £ ) daha uzun bir slre kalirsa, yumusak
yolvericiyi hataya gegirir.
Hat gerilimi (V)

A
ULn

Usd (% ULn\

M

t>USt

Sire
USF (s)

Not:
Sadece yolverme sinyalinin ardindan islevsel olur. Gerilim sifirin altina dustuginde (gerilim kesintisi), yumusak

yolverici derhal hataya gecgerek gecikmeyi gecersiz kilar. Not: Hataya gegme mesaji L/ 5 F'dir.

1..10 5sn

usk (1 Dusuik gerilim zaman gecikmesi RIwW

Dustk gerilim esigi suresi L/ 5 d degerini ayarlar.

(1)Sadece 50. sayfadaki Gelismis mod L AL Agcik olarak ayarlandiginda kullanilabilir.
(2) Sadece Modbus'ta bulunur.
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Gelismis korumalar mendusii (PrO)

| Kod ‘ Ad/Agiklama | R/W | Ayar arahgi Fabrika ayari
Fro() Gelismis korumalar menusu (gevami)
asd ili iai « | U I'n degerinin o
1 Asin gerilim esigi RAGF || g ity %120

Gerilim, ayarlanan diizeyin ustiinde asiri gerilim zaman gecikmesinden (0 5 £ ) daha uzun bir sire kalirsa,
yumusak yolvericiyi hataya gegirir.

Hat gerilimi (V)

OSd
(%ULn)

t < OSt t> OSt

ULn

Sire

y (s)

OSF

Not: Hataya gegcme mesaji 0 5 F'dir. Sadece hataya gegen bir Run (¢alistir) komutundan sonra gértndir.

Osk (d Asiri gerilim zaman gecikmesi RW | 1..10 2sn

Gerilim, ayarlanan diizeyin usttinde asiri gerilim gecikmesinden (OSt) daha uzun bir siire kalirsa, yumusak
yolvericiyi hataya gegirir.
Not: Hataya gecme mesaji O 5 F'dir.

PEL (d PTC algilayicilari motor izleme RW oFF

Motordaki PTC algilayicilari, dogru analog girise baglanmalidir (bkz. sayfa 25).
Bu koruma Motor termik korumasi £ H F de@erinden bagimsizdir.
korumalarin her ikisi de ayni anda kullanilabilir.

oF F O kapal (herhangi bir PTC algilayici etkinlestiriimedi)
On O acik (PTC algilayicilar etkinlestirildi. Algilayicilarin baglantisini saglayin.
Not: Hataya gegcme mesaji 0 E F'dir.
IEH ( Asiri yuk korumasi Rw* On
I'E H, asin yuk korumasinin etkinlestirilip etkinlestiriimeyecegini ve ne zaman etkinlestirilecegini belirler
= FfF O kapal: asin yiik korumasi devre disi
Erlm O Erun: asin yik korumasi sadece siirekli halde etkin (- L/ n)
On O Acik: asin yik korumasi her zaman etkin.

Not: Hataya gegme mesaji OL F'dir. o F F olarak ayarlanan [ E H, yumusak yolverici durduruldugunda motorun
termik durumunu sifirlar.

DIKKAT

YUMUSAK YOLVERICi VE MOTORUN HASAR GORME RiSKi

* |E H = oF F oldugunda, motoru agiri iIsinmaya kargi1 korumak igin PtC algilayicilar kullaniimasi tavsiye edilir.
* |EH=E r Un oldugunda, motorun durmasi durumunda kurulumu korumak igin £ L 5 degerinin, kurulumun
maksimum yolverme siliresine ayarlanmasi tavsiye edilir.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

(1)Sadece 50. sayfadaki Gelismis mod L AL Agcik olarak ayarlandiginda kullanilabilir.
*: Sadece yumusak yolverici durdugunda yazilir
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Gelismis 10 menusu (10)

| Kod ‘ Ad/Acgiklama ‘ R/W ‘ Ayar aralhigi Fabrika ayar
g (1) Gelismisg 10 meniisii
LIz 1 Lojik giris 2 R/W* run
SErE O yolverme: 3 telli kontrol igin
rlUn O calistirma: 2 telli kontrol igin
Znd O 2nd: 2. parametre seti igin
EEF O EtF: harici algilanan hata
rSt O rSt: uzaktan sifirlama
FAnR O FAn: fan kontrolii
F O FI: hataya gegmeyi engelleme: ENTER tusuna 2 sn boyunca basiimasiyla atanir.
L /L O LIL: Zorlamali lokal kumanda (kontrol terminalleri tarafindan)
Not: degisiklik, yalnizca bir sonraki kontrol enerjisi verildiginde dikkate alinacaktir
PERSONEL VE EKIPMAN KORUMASI KAYBI
» Lojik girisin FI olarak etkinlestiriimesi, PIF, PHF, SCF, CFF, trAP hari¢ yumusak yolverici koruma 6zelliklerini
devre digl birakir.
» Bu ekipmanin tipik uygulamalari igin etkilestiriimemelidir.
» Sadece, ayrintili bir risk analizinin, yumusak yolverici korumasi varliginin personel yaralanmasi veya ekipman
hasarindan daha buiyik bir risk olusturdugunu gosterdigi sira dis durumlarda etkinlestirilmelidir.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.
L 13 (1 Lojik giris 3 R/w* rSt
Znd O 2nd: 2. parametre seti igin
EEF O EtF: harici algilanan hata
rSE O rSt: uzaktan sifirlama
FAn O FAn: fan kontroli
F I O FI: hataya gegmeyi engelleme: ENTER tusuna 2 sn boyunca basiimasiyla atanir.
L /L O LIL: Zorlamali lokal kumanda (kontrol terminalleri tarafindan)
Not: degisiklik, yalnizca bir sonraki kontrol enerijisi verildiginde dikkate alinacaktir
PERSONEL VE EKIPMAN KORUMASI KAYBI
» Lojik girisin FI olarak etkinlestiriimesi, PIF, PHF, SCF, CFF, trAP hari¢ yumusak yolverici koruma 6zelliklerini
devre digl birakir.
* Bu ekipmanin tipik uygulamalari icin etkilestiriimemelidir.
» Sadece, ayrintili bir risk analizinin, yumusak yolverici korumasi varliginin personel yaralanmasi veya ekipman
hasarindan daha buyuk bir risk olusturdugunu gésterdigi sira dis durumlarda etkinlestiriimelidir.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

(1)Sadece 50. sayfadaki Gelismis mod L AL Agcik olarak ayarlandidinda kullanilabilir.
*: Sadece yumusak yolverici durdugunda yazilir

60 BBV51330 09/2009



Gelismis 10 menusu (10)

| Kod

| Ad/Agiklama ‘ R/W ‘ Ayar aralhigi

Fabrika ayari

1o (1)

Geligsmis 10 menusu (devam)

SEFPd
nSEP
Slerls
rln
rdiy

Er IP
AL r

J Role 1

R/W*

nStP

ISTENMEYEN EKIPMAN CALISMASI

Asagidakiler zorunludur:
- Rolelerden biri (R1 veya R2) £ ~ [P olarak ayarlanmalidir.

sekilde yapiimalidir.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

A TEHLIKE

- Hataya gegme olarak ayarlanan R1 ya da R2 rélesinin kablo baglantisi, sayfa 38 ve 41 arasinda gosterildigi

durduruldu - Réle durdurmada enerijilendirildi

OO Ooooo

%110'un Gzerinde.
Not: Alarm, kritik olmayan bir olayin varligini belirtir.

durdurulmadi - Role durdurmada enerjilendiriimedi ancak tim diger zamanlarda enerjilendirildi
yolverme - Réle, bypass kontaktori kapatilana kadar yolverme siirecinde enerjilendirilir

galistirma - Rdle, bypass kontaktoru kapatildiginda enerjilendirilir

hazir - Role, yumusak yolverici yolvermeye hazir oldugunda enerjilendirilir (sebeke baglidir, hataya
gecme yok ve maksimum yolverme sayisina (Snb) ulasiimadi)

hataya gegme - Hataya ge¢gme durumunda rélenin enerijisi kesilir

alarm - Alarmin ardindan rélenin enerjisi kesildi, Asiri yuk alarmi: asiri yik korumanin termik durumu

rc

d Role 2

R/W*

trIP

r [ degeriile aynidir.

FAn

AUE o

On
ofF F
HAARd

1 Fan yonetimi

R/W

AUto

auto: yumusak yolverici fani otomatik olarak yonetir.
on: her zaman agik
off: her zaman kapall

oooo

Hand: manuel Fan bir Lojik giris tarafindan kontrol edilir (LI2 veya LI3)

DIKKAT

YUMUSAK YOLVERICININ HASAR GORME RIiSKi

karsiladigindan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

FAn, oFF veya HANnd olarak ayarlandiginda, yumusak yolvericinin 18. sayfadaki montaj tavsiyelerini

(1)Sadece 50. sayfadaki Gelismis mod L A L Agcik olarak ayarlandiginda kullanilabilir.
*: Sadece yumusak yolverici durdugunda yazilr
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Gelismis haberlesme menusu (COP)

| Kod | Ad/Agiklama ‘ R/W ‘ Ayar aralhigi Fabrika ayari
Lor Gelismis haberlesme menusu
Add 1 Modbus adresi R/W* | 1..247 oFF
oF F O kapal
I-241 O Modbus adresi
Not: degisiklik, yalnizca bir sonraki kontrol enerjisi verildiginde dikkate alinacaktir
tbr 1 Modbus baud hizi R/W* | 4,8,9,6, 19,2 Kbps | 19,2 Kbps

Not: degisiklik, yalnizca bir sonraki kontrol enerjisi verildiginde dikkate alinacaktir
Uzak tus takimiyla, 19,2 Kbps olarak ayarlayin

Far 1 Modbus formati Rw* 8E1
Bo | [0 8 bit, tek parite, 1 durus biti
BE | O 8 bit, cift parite, 1 durus biti
Bn | O 8 bit, parite yok, 1 durus biti
Bncd O 8 bit, parite yok, 2 durus biti

Not: degisiklik, yalnizca bir sonraki kontrol enerjisi verildiginde dikkate alinacaktir
Uzak tus takimiyla, 8E1 olarak ayarlayin

LED d Modbus zaman asimi RAW® 1 0,1..60,0 sn 5,0sn

Not: Tus takiminda 0,1 sn, Modbus ile 1 sn olur (Modbus ile 1/10th sn).
Hataya gegcme mesaji 5L F'dir.

A UYARI

KONTROL KAYBI

Modbus zaman asimi secgiminin personel veya ekipman icin herhangi bir sekilde risk olusturmadigindan emin
olun.

Bu talimata uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.

CErl (1 Komut kanali R/w~ LCL
LCL O lokal kumanda: kontrol terminalleriyle
db 5 O uzaktan komut: Modbus

Not: Yumusak yolverme ve yumusak durdurma sirasinda, Modbus tarafindan yazilan parametre deg@erleri dikkate
alinmaz.
Uzaktan komuta izin vermek igin LI1 etkinlestiriimelidir (LI11 = 1).

(1)Sadece 50. sayfadaki Gelismis mod L A L Acik olarak ayarlandiginda kullanilabilir.
*: Sadece yumusak yolverici durdugunda yazilr.
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Gelismis izleme menusi (SUP)

| Kod | Ad/Agiklama | RIW | seri
suF Gelismis izleme menusu
SEPr (1 Son yolverme siiresi R 0-999 sn
Yolverme suresi, motor galistirma suresidir.
51CL (1 Son yolverme maksimum akim R 0-999 A
Son yolverme maksimum akimini géruntiler
LFE 1 Son hataya gegme R -
Son hataya gegme mesajini gorintiler Bkz. hata kodlari, sayfa 75.
diCL (1 Hataya gegme akimi > G A
Son hataya gegmenin ardindan motor akim degerini gériintuler.
rnk [ Toplam galigma siiresi R saat
Motorun toplam g¢aligma siresini géruntuler.
SEnb (1 Toplam yolverme sayisi R )
Toplam yolverme sayisini gérintiler
dEFEL (J Toplam hataya ge¢me sayisi R ]
Toplam hataya gegme sayisini gortntuler
dEF I 1 Hataya gegme gegmisi 1 R -
LFt'den énceki hataya gegme mesajini goruntdler.
dEFZ (1 Hataya gecme gecmisi 2 R )
(1) dEF1'den 6nceki hataya gecme mesajini géruntuler.
dEF 3 (1 Hataya ge¢me gecmisi 3 R )
(1) dEF2'den 6nceki hataya gegcme mesajini gérintler.
JEF4 1 Hataya gegme gegmisi 4 R -
(1) dEF3'ten 6nceki hataya gegme mesajini gorintdler.
dJEF5 1 Hataya gegme gecmisi 5 R -
(1) dEF4'ten 6nceki hataya gegme mesajini gorintdiler.
dEFB (1 Hataya gecme ge¢misi 6 R )
(1) dEF5'ten 6nceki hataya gegme mesajini goriintiiler.
JEF 1 1 Hataya gegme gegmisi 7 R -
(1) dEF6'dan onceki hataya gegcme mesajini gérintler.
dEFA (1 Hataya gecme ge¢misi 8 R )
(1) dEF7'den 6nceki hataya gegme mesajini gorintiler.
dEFJ (1 Hataya gecme ge¢misi 9 R )
(1) dEF8'den onceki hataya gegme mesaijini goriintiiler.

(1)Sadece 50.

sayfadaki Gelismis mod L A L Acik olarak ayarlandiginda kullanilabilir.
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Yardimci hizmetler menusu (UtIL)

| Kod | Ad/Agiklama | RIW | Ayar aralig Fabrika ayari

UE 1L (1) Yardimci hizmetler menusiu

EESE (1 Yumusak yolvericinin kendi kendini test S || Gl
etmesi

Sonug

Loaod (yi)

BAd. (kotl) Olasi nedenler:

- Yanlis dahili gerilim,

- Saglama hatasi,

- Baglantisi kesik tus takimi,

- Baglantisi kesik sogutma blogu termik sensora,

- Baglantisi kesik bypass rélesi (gévde boyutu C).

Algilanan hata devam ediyorsa, Schneider Electric trlin destedi ile iletigim kurun.

udr (1 Yumusak yolverici yazilim surumiui R 0000..9999

ik iki basamak: sirim
Son iki basamak: alt stiriim

e d Fabrika ayarlarina donusg R/W*

ISTENMEYEN EKIPMAN GALISMASI

Gegerli konfiglirasyon degisikliginin, kullanilan kablo baglanti semasiyla uyumlu olup olmadidini kontrol edin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

"Enter" tusuna basildiktan sonra, 5 U/ - E goéruntulenir. "Enter" tusuna basildiktan sonra, parametreler fabrika
ayarlarina geri doner.

rPr (1 Hataya ge¢cme ge¢misi ve sayaglari .
sifirlar

"Enter" tusuna basildiktan sonra, 5 U ~ E goruntilenir. "Enter" tusuna basildiktan sonra, hataya gegme gecmisi
ve sayaglar sifirlanir (5 U F menusinde - En, dEF |- dEF 9).

*: Sadece yumusak yolverici durdugunda yazilr

(1) Motorun galisma durumunda olmasi harig tus kisa yolu kullanilarak erisilebilir

Esc + A
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Komut kanali

Komut kanali: lokal veya uzak kumanda

Komut kanali, yumusak yolverici ile motora komut verme olanag: tanir (yolverme, durdurma...).
ayrica parametreleri yazabilir ve okuyabilir.

Lokal kumanda modunda, Altistart 22 ekran terminalinden ayarlanabilir:
* Meniye girmek icin 4 tusu kullanin.

Uzak komutta, Altistart 22 yumusak yolverici uzak tus takimindan ayarlanabilir:
» Uzak tus takiminin dahili tus takimi ile ayni sekilde kullanilabilmesi, uzak tus takimindaki HMI ile Griindeki HMI'nin davraniglarinin
ayni oldugu anlamina gelir.

Not: Ayrica bazi komut kanallari da parametreleri okuyabilir ve yazabilir.

P

\
$2fr1 116

| I
042 8L20
| 1 " .

Q8T8 5130 Oncelik durdurma

1
| LI1 Run enable
o} —

LLIZ Run
|

Y T S B Yumusak
. yolverici

komutu

1

1

1

I

1

1

1

I

1

QPTC2 CL1O
| 1
?@ CL20
RIA -
‘ 1
1

1

1

I

1

1

1

1

1

1

1

1

I

1

1

R1C

| R1B

=

® :

Tus takimi S . :
veya L E . :
PLC Modbus é

= LErL LI3=LIL
konfigirasyon parametresi veya
(Ctl’L = MOdbUS) komut word, bit 15 =1

E Aktif kanal Zorlamali lokal:

Bu 6rnekte, LI3 zorlamali lokal kumanda (LIL) olarak yapilandiriimistir.
L E - L =Modbus + zorlamali lokal: ilk olarak zorlamali lokaldir.

LOCAL modu: Yumusak yolverici tamamen terminal tizerinden yonetilir. Parametreler Modbus lizerinden okunabilir ve yazilabilir. Yumusak
yolverici, [ £ - L = 0 oldugu stirece LOCAL modunda kalir.

FORCED LOCAL modu: Yumusgak yolverici tamamen terminal Uzerinden ydnetilir. Modbus baglantisindan parametrelere yazma erigimi
engellenmistir. Okuma mimkindur.

Not: Uzaktan komuta izin vermek igin LI1 etkinlestiriimelidir (LI1 = 1).
Terminal tarafindan bir lokal durdurma gerekiyorsa, LI1 Uzerinde bir anahtar kullanilabilir. Bu durumda, durdurma
serbest durusta olacaktir.
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Komut kanali

Kanal degistirme davranisi
L OF menusunde (Gelismis haberlesme), aktif kanal L £ - L parametresi ile degistirilebilir:

Kod Ad Seri Varsayilan
deger
CEFL komut kanali 0: lokal kumanda 0
1: Uzaktan kumanda: Modbus

L E ~ L parametresi, motor durduruldugunda degistirilebilen bir konfigirasyon parametresidir.

I 0 menusinde (Gelismis 10), lokal kumandaya bir Lojik giris atanabilir: :

Kod Ad Deger

L2 Lojik giris 2 L IL:Zorlamal Lokal kumanda
veya L |3 veya lojik giris 3

Lokal uzak giris seviye 1'de aktiftir.

Lokal uzak giris aktif oldugunda, aktif komut kanal lokal kanal olur.

Lokal zorlama fonksiyonu bir Lojik giristen aktif hale getirildiginde, parametreler sadece lokal HMI veya harici tus takimindan yazilabilir.
Modbus fonksiyonu 6 veya 16 ile yazilirlarsa, istisna 1 koti fonksiyonu geri gonderilir.

Lokal zorlama fonksiyonu aktif Modbus komut word'i oldugunda, parametreler Modbus araciligiyla da yazilabilir.

"Zorlamali lokal kumanda"ya atanan Lojik giris, Modbus komut word'inden bit 15'e gére onceliklidir. Eger LI3, LIL olarak atanip LI3=1 olsa,
hatta bit 15=1 olsa "Zorlamali lokal kumanda" aktif olur.

CTRL = Modbus ve LI zorlamali lokal kumanda aktif oldugunda, bir Modbus talebi 6 veya 16, bir istisna kodu 1 yasak fonksiyon uyarisi
gonderir.

Modbus'tayken, sadece LI1 durdurma dikkate alinir.

Komut word'ii

Kontrol kitugl yazma tanimi asagidaki sekilde degistirilir:

Altistart 22'de, Altistart 22'nin kontrolu icin kullanilan bir kontrol kitigu bulunur.
Adres: Kontrol kutigu adresi: 752.
Altistart 22'yi kontrol kitigunu kullanarak kontrol etmek igin:

» Fonksiyon 16 veya fonksiyon 6 kullanin

» Address_High (sayfa) = 2 kullanin

» Address_Low =240 (OFOH) kullanin

» Sadece bir kiitlige yazin

« comm_control'l (L £ ~ L) Modbus igin 1 olarak ayarlayin

Bit Fonksiyon Yorum

bit 0 Calistir/Durdur RUN (gahstir) igin "1" (On) yazin
Yapilandirilmis durdurmada STOP (durdur) igin "0" (oFF)
yazin (DEC parametresi)

bit 1 ayriimig

bit 2 ayriimig

bit 3 Hatayi sifirama Sifirlama igin "1" yazin

bit 4 ayriimis

bit 5 ayrilimis

bit 6 ayrilimis

bit 7 ayrilimis

bit 8 ayriimis

bit 9 ayriimis

bit 10 Serbest durus bit 0 ile baglantili serbest durus yavaslatmayi ayarlamak igin
"1" yazin

bit 11 2. parametre seti Ikinci parametre setini etkinlestirmek igin "1" yazin

bit 12 ayriimis

bit 13 ayrilimis

bit 14 ayriimis

bit 15 Zorlamali lokal Zorlamali lokal kumanda igin "1" (On) yazin

kumanda
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Komut kanali

Durum word'ii

Durum kitagu adresi: 256
» Sadece Fonksiyon 3 kullanin
» Address_High (sayfa) = 1 kullanin
* Address_Low = 0 (00H) kullanin

» Sadece bir kutuk okuyun

Bit Fonksiyon Yorum
bit 0 Hazir Anahtarlama cihazinin bir uzak terminal kontrol cihazi ile kullaniimasina izin veren tim kosullar
saglanmistir.
bit 1 Acik Ana devre kontaklari kapali veya yari iletken anahtarlama cihazinin yari iletken anahtarlar iletim
¢ durumunda (ACC, DEC ve BYPASS).

bit 2 Hataya gegme Bir hataya ge¢gme durumu mevcut.
bit 3 Uyari Bir uyari durumu mevcut.
bit 4 Ayrilmig
bit 6 LI2
bit 7 LI1
bit 8
bit 9 Motor akimi, motor nominal akiminin yizdesi olarak ifade edilir.

. q 0, -
bit10 | (Motor akimi, % Ara_llgl %0-200 arasindadir.

- olarak) 6 bit kodu
bit 11 %200 = 63 (ondalik) = 111111 (ikili)
bit 12
bit 13

. Uzak terminal kontrol cihazinin géstergesi, operatér mudahalesi sonucunda, alinan komutlarin kabul
bit 14 | Lokal kontrol . . . . s

edilmemesi veya zorlamali lokal kumandaya gore hareket ediimemesidir.

bit 15 | Rampalama Motorun hizlandiriimasi veya yavaglatiimasi.
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Modbus Fonksiyonu

Bu bolimde; bara veya ada baglanti, sinyalleme, diagnostik ve 7 bodlmeli LED ekran yoluyla haberlesmeye 6zgl parametrelerin
konfigurasyonu agiklanmaktadir.
Kilavuz ayrica, Modbus protokoli haberlesme servislerini de agiklamaktadir.

Modbus Protokolu

Kullanilan iletim modu RTU modudur. Cergeve, mesaj basligi bayti ya da mesaj sonu bayti igermez.
Asagidaki gibi tanimlanir:

Slave

. Talep kodu Veriler CRC16
adresi

Veriler ikili kodda aktarilir.
CRC16: dongusel artiklik denetimi.
Cergevenin bitisi, 3 karakterden bulyuk veya esit bir suskunlukta algilandi.

iike

Modbus protokolu bir master-slave protokoluduir.

Master Hat Gzerinde her zaman sadece bir cihaz aktarim yapabilir.
Master, veri aktarimini yonetir ve sadece kendisi inisiyatif
alabilir.
Slave'lerin her birini sirayla sorgular.
Hic bir slave, mesaj gondermesi belirtiimedikce mesaj
gOonderemez.
Master, yanhs bir veri aktarimi oldugunda soruyu tekrarlar
ve belirli bir sure iginde yanit almadigi takdirde sorgulanan
slave'in mevcut olmadidini duyurur.
Eger bir slave bir mesaji anlamazsa, master'e istisna yaniti
gOnderir.  Master talebi  tekrarlayabilr ya da
tekrarlamayabilir.

Slavei Slave j Slave k
Dogrudan slave-slave haberlesme mumkin degildir.

Slave-slave haberlesme igin uygulama yaziliminin bir slave'i sorgulayacak ve alinan verileri diger slave'e geri gonderecek sekilde
tasarlanmis olmasi gerekir.

Master ve slave'ler arasinda iki tip dialog mimkuanddr:

* master slave'e bir talep génderir ve yanitini bekler
» master tim slave'lere herhangi bir yanit beklemeden bir talep génderir (yayinlama ilkesi)

Adresler

* Yumusak yolverici Modbus adresi, 1 - 247 arasinda yapilandirilabilir.
» Master tarafindan gonderilen bir talep iginde kodlanan adres 0, yayinlama igin ayrilir. ATS22, talebi dikkate alir ancak yanitlamaz.

Desteklenen Modbus fonksiyonlari

Altistart 22 asagidaki Modbus fonksiyonlarini destekler.

Fonksiyon adi Kod Aciklama Notlar

Bekleme kutuklerini oku 03 N ¢ikis word'lerini oku. Maks. PDU uzunlugu: 63 word
16#03

Bir ¢ikis word'l yaz 06 Bir ¢ikis word'li yaz
16#06

Coklu kutukleri yaz 16 N ¢ikis word'linu yaz Maks. PDU uzunlugu: 61 word
16#10

(Alt fonksiyon) 43 Cihaz tanimlamasini oku

Cihaz Tanimlamasini Oku 16#2B
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Modbus Fonksiyonu

Asagidaki paragraflarda desteklenen tim fonksiyonlar agiklanmaktadir.

Bekleme Kitiiklerini Oku

Talep

Fonksiyon kodu 1 Bayt 0x03

Yolverme Adresi 2 Bayt 0x0000 - OxFFFF

Kutiik Sayisi 2 Bayt 1-63 (0x 3F)
Yanit

Fonksiyon kodu 1 Bayt 0x03

Bayt sayisi 1 Bayt 2 x N*

Kiitiik degeri N* x 2 Bayt

*N: Kitik Sayisi

Hata
Hata kodu 1 Bayt 0x83
istisna kodu 1 Bayt 01 veya 02 veya 03 veya 04 (72.
sayfadaki ayrintilara bakin)
Ornek

Not: Hi = yiksek sirali bayt, Lo = disuk sirali bayt.

Bu fonksiyon, hem giris hem ¢ikis word'leri olmak tGzere tum ATS22 word'lerini okumak igin kullanilabilir.

Talep
Slave 03 ilk word numarasi Word sayisi CRC16
numaras Hi Lo Hi Lo Lo Hi
1 bayt 1 bayt 2 bayt 2 bayt 2 bayt
Yanit
Slave 03 Okunanbayt ilk word degeri | - Son word degeri CRC16
numarasi sayisl Hi Lo Hi Lo Lo Hi
1 bayt 1 bayt 1 bayt 2 bayt 2 bayt 2 bayt

Ornek: slave 2'de fonksiyon 3'l kullanarak Modbus adresi 19 ve 20 - W3105 (16#0013 - 16#0014) arasinda, asagida da belirtilen 2 '"ACC
ve DEC word'linli okuyun:

* ACC - Hizlanma = 10
* DEC - Yavaglama =0

Talep ‘ 02 ‘ 03 ’ 0019 ‘ 0002 ‘ CRC16 ‘
Yantt ‘ 02 ‘ 03 ‘ 04 \ 000A \ 0000 ‘ CRC16 \
Deger: W0019 W020
Parametreler: ACC DEC
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Modbus Fonksiyonu

Bir ¢ikis word'u yaz

Talep
Fonksiyon kodu 1 Bayt 0x06
Kiitiik Adresi: 2 Bayt 0x0000 - OXFFFF
Kiitiik degeri 2 Bayt 0x0000 - OXFFFF
Yanit
Fonksiyon kodu 1 Bayt 0x06
Kiitiik Adresi: 2 Bayt 0x0000 - OxFFFF
Kiitiik degeri 2 Bayt 0x0000 - OxFFFF
Hata
Hata kodu 1 Bayt 0x86
istisna kodu 1 Bayt 01 veya 02 veya 03 veya 04 (72.
sayfadaki ayrintilara bakin)
Ornek

Talep ve yanit (gergeve formati aynidir)

Slave 06 Word numarasi Word'un degeri CRC16
numarast Hi Lo Hi Lo Lo Hi
1 bayt 1 bayt 2 bayt 2 bayt 2 bayt
Ornek: slave 2'de word W0022'nin (16#2329) icine 16#0008 degerini yaz, Snb Yolverme Sayisi 8.
Talep ve yanit ‘ 02 ‘ 06 \ 0016 0008 CRC16

70
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Modbus Fonksiyonu

Cihaz Tanimlamasini Oku

Taniml | Ad/ Aciklama Tip

ama

0x00 TedarikciAdi ASCII Dizesi
0x01 UriinKodu ASCII Dizesi
0x02 MajorMinérRevizyon ASCII Dizesi
Ornek

Varsayilan degerler ayrintilandirilacaktir

Talep
Slave 2B MEI Tipi CihazTanimlamasiniOku | Nesne Tanimlamasi CRC16
numarasi OE 01 00 .
Lo Hi
1 bayt 1 bayt 1 bayt 1 bayt 1 bayt 2 bayt
Yanit
Slave 2B MEI Tipi CihazTanimlamasiniOku Uyumluluk derecesi | --—-—--
numarasi OE 01 02
1 bayt 1 bayt 1 bayt 1 bayt 1 bayt
------- Ek cergeve sayisi Sonraki nesnenin tanimlamasi Nesne sayisi B
00 00 03
1 bayt 1 bayt 1 bayt
------- Nesne no. 1'in tanimlamasi Nesne no.1'in uzunlugu Nesne no.1'in degeri e
00 12 “Schneider Electric”
1 bayt 1 bayt 18 bayt
------- Nesne no.2'nin tanimlamasi Nesne no. 2'nin uzunlugu Nesne no.2'nin degeri e
01 0B “ATS22XXXXXX”
1 bayt 1 bayt 11 bayt
------- Nesne no. 3'Un tanimlamasi Nesne no. 3'Un uzunlugu Nesne no. 3'Un degeri e
02 04 “0201”
1 bayt 1 bayt 4 bayt
------- CRC16
Lo Hi
1 bayt 1 bayt

Toplam yanit boyutu 49 bayta esittir

Yanitin igerdigi U¢ nesne asagidaki nesnelere karsilik gelir:

* Nesne no. 1:
* Nesne no. 2:

* Nesne no. 3:

Ureticinin adi (her zaman “Schneider Electric’, yani 18 bayt).
Cihaz referansi (ASCII dizesi; 6rnegin: “ATS22XXXXXX”, yani 11 bayt).

Cihaz surimu. “MMmm” formatinda “MM” belirteci, “mm” ise alt belirteci temsil eder (4 bayt ASCII dizesi; 6rnegin:
2.1 strim igin “0201”).

Not: Fonksiyon 43'lin yaniti negatif olabilir; bu durumda Altistart 22, asagida agiklanan yanit yerine bir sonraki sayfanin st tarafinda yer
alan yaniti gonderir.
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Modbus Fonksiyonu

Hata yonetimi

istisna yanitlan

Bir slave, kendisine yoneltilen talebi gergeklestiremeyeceg@i zaman bir istisna yaniti génderir.

istisna yanitinin formati:

Slave numarasi Yanit kodu Hata kodu CRC16
Lo Hi

1 bayt 1 bayt 1 bayt 2 bayt

Yanit kodu: talep fonksiyonu kodu + 16#80.

Hata kodu:

1 = Talep edilen fonksiyon slave tarafindan taninmadi

2 = Talepte belirtilen bit veya word adresleri slave'de bulunmuyor

3 = Talepte belirtilen bit veya word degerlerine slave'de izin verilmiyor

4 = Slave talebi islemeye basladi ancak tamamen islemek igin devam edemiyor

CRC16 hesaplama

CRC16, asagidaki yontem uygulanarak tiim mesaj baytlari Gizerinde hesaplanir:
CRClyi (16-bit kutlik) 16#FFFF olarak baslatin.

Mesaji ilk baytindan son baytina kadar girin:

CRC XOR <byte> —> CRC
Enter 8 kez

CRClyi bir bit saga tasiyin

Cikis biti = 1 ise, CRC XOR 16#A001—> CRC olarak girin
Son enter

Son enter

Elde edilen CRC, ilk olarak gonderilen diisik sirali baytlar ile daha sonra ylksek sirali baytlar ile aktarilacaktir (Modbus cergevelerinde

bulunan diger verilerin aksine).

XOR = 6zel OR.
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RS485 veriyolu baglantisi

Standart sema

Standart sema, 2002 yilinda Modbus.org sitesinde yayinlanan Modbus teknik 6zelliklerine (Modbus_over_serial_line_V1.pdf, Kasim 2002)
ve Ozellikle de 2 telli multidrop seri baranin semasina karsilik gelir.

ATS22, bu teknik 6zelliklere uygundur.

Sematik gosterim:

Master
.
T
Nf BV
Jsso Q
= = 650 Q
oV

N D1 7N

! \ 7 \

| | | |

11200 | | 11200 | |

1 I I I

el el

yInF 1 iyInF |

L o0 iy

\ / Common \ /

\\ 7 \\ //l

N N
T T
4 -
Slave 1 Slave n

Trunk kablosu tipi 1 bikimlu ¢ift ve en az bir 3- iletken ile ekranli kablo
Veriyolunun maksimum uzunlugu Schneider Electric TSX CSAeee kablo ile 19200 bps'de 1000 m
Maksimum istasyon sayisi (tekrarlayici 32 istasyon, yani 31 slave

olmadan)

Kilavuz baglantilarinin maksimum uzunlugu » Bir kilavuz baglantisi igin 20 m
» Coklu baglanti kutusu tGzerinde ¢ok sayida kilavuz baglantisi ile bolinmis 40 m

Veriyolu polarizasyonu + 5V degerinde bir 450 - 650 Q cekme direnci (650 Q tavsiye edilir)
» Ortak tzerinde bir 450 - 650 Q ¢cekme direnci (650 Q tavsiye edilir)
Bu polarizasyon master icin tavsiye edilir.

Hat sonlandirici 1 nF 10 V kapasitor ile seri baglantili olarak bir 120 0,25 W direng

Ortak kutupluluk Evet (Ortak), veriyolunun bir veya daha fazla noktasinda koruyucu topraga baglidir
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Bakim

Servis

Asagidaki islemlerin diizenli olarak gerceklestiriimesi tavsiye edilmektedir:
» Baglantilarin durumunu ve sikiligini kontrol edin.
+ Unite etrafindaki sicakligin makul bir seviyede oldugundan ve havalandirmanin etkili oldugundan emin olun (fanlarin ortalama servis
Omri: calisma kosullarina bagli olarak 3 - 5 yil).
* Uygun fan galigmasi saglayin.
* Yumusak yolvericinin tozunu alin.
* Yumusak yolvericide fiziksel hasar olup olmadigini kontrol edin.

Yedek parcgalar ve onarim

Schneider Electric uriin destegine danigin.
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Diagnostik / Sorun giderme

Yumusak yolverici galismiyor, herhangi bir hata kodu goruntiilenmedi

» Gorintl yok:
- Kontrol beslemesi CL1/CL2 lzerinde hat beslemesi olup olmadidini kontrol edin,
- Modbus ag kablosunda (6zellikle RJ45 pin 7 ve RJ45 pin 3 veya pin 8 arasinda, bkz. sayfa 35 ve 36) bir kisa devre olup
olmadigini kontrol edin.
» Gorlntilenen kodun yumusak yolvericinin normal durumuna karsilik gelip gelmedigini kontrol edin (bkz. sayfa 46).
* RUN/STOP komutlarinin olup olmadigini kontrol edin (bkz. sayfa 37).

Yumusak yolverici galismiyor, hata kodu goriintiilendi

» Hata kodu ekran Uizerinde yanip sénuyor.
» Depolanan son 7 hata, SoMove yazilimi ile gorulebilir.
» Serbest durus modunda yumusak yolverici kilitlenir ve motor durur.

A A TEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI

 Altistart 22'yi monte etmeden veya calistirmadan 6nce bu kilavuzu okuyup anlayin. Kurulum, ayarlama, onarim ve bakim, yetkili
personel tarafindan gergeklestiriimelidir.

« Kullanici, tim ekipmanlarin topraklamasina iligkin tim uluslararasi ve ulusal elektrik yasalari gereksinimlerine uyumluluktan
sorumludur.

» Baskili devre kartlari da dahil olmak UGzere bu yumusak yolvericideki bircok parga hat geriliminde ¢alismaktadir. DOKUNMAYIN.
Sadece elektriksel olarak yalitimli araglar kullanin.

» Gerilim altindayken ekransiz bilesenlere veya terminal seridi vida baglantilarina DOKUNMAYIN.

* Yumusak yolverici servis islemlerinden once:
- Harici kumanda giict de dahil olmak uzere tim gli¢ baglantilarini kesin.
- Kesilen tim gug¢ baglantilarinin Gzerine “ACMAYIN” etiketi yerlestirin.
- Kesilen tim gug¢ baglantilarini agik konumda kilitleyin.

» Gug vermeden veya yumusak yolvericiyi galistirip durdurmadan 6nce tim kapaklari takip kapatin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

Gorintiilenen Ad Coziim
hata kodu
LPF Bypass kontaktori algilanan hata |+ Yapigsmis bir bypass kontaktori veya kisa devre olmus SCR arayin
+ Gerekiyorsa degistirin
CFF Aclilista gegersiz konfigiirasyon * Yumusak yolvericinin L/ £ /L menisiinde fabrika ayarlarina geri doniin
* Yumusak yolvericiyi yeniden konfiglre edin
EEF Harici algilanan hata + Algilanan hatanin kaynagini silin
LrdF Toprak kagak akimi algilandi + Motorun elektrik yaltimini kontrol edin
hatasi * Kurulumu kontrol edin
+ 57. sayfadaki P ~ 0 menisinde L - d d, L - d £ parametrelerinin degerlerini kontrol
edin.
InF Dahili algilanan hata + Kontrol beslemesinin baglantisini kesin ve yeniden baglayin. Algilanan hata devam
ediyorsa, Schneider Electric Urlin destedi ile iletisim kurun
OoCF Motor agiri akimi + 56. sayfadaki F - O menisinde O I d ve O |E parametrelerinin dederlerini kontrol edin.
OHF Asiri 1Isinma algilandi hatasi * Yumusak yolvericinin boyutunu, motor ve mekanik gereksinimler bakimindan kontrol edin

» Fanin calismasini kontrol edin (eger Altistart 22'de varsa), hava kanalinin tikali
olmadigindan ve sogutma blogunun temiz oldugundan emin olun. Montaj tavsiyelerine
uyuldugundan emin olun

* Yeniden galistirmadan 6nce Altistart 22'nin sogumasi igin bekleyin

OLF Asir yukli motor * Mekanizmay! kontrol edin (agsinma, mekanik oynama, yaglama, tikaniklik, vb.)

* Yumusak yolverici motorunun boyutunu, mekanik gereksinimler bakimindan kontrol edin

» 52.sayfadaki 5 E £ menUsunde £ HF parametresinin ve 50. sayfadaki c o n F
menusiinde [~ parametresinin degerini kontrol edin.

* Yeniden yolvermeden énce motorun sogumasini bekleyin

O5F Asiri gerilim * £ onF menusindeki UL » parametresini kontrol edin

» Gug kaynagi devresi ve gerilimini kontrol edin

* P r O menulsindeki 05 d ve 05 E parametrelerini kontrol edin

OEF Motor Asiri Sicakhigi * Mekanizmay! kontrol edin (agsinma, mekanik oynama, yaglama, tikaniklik, vb.)

» PTC algilayicilari motorda * Yumusak yolverici motorunun boyutunu, mekanik gereksinimler bakimindan kontrol edin
termik hataya gegme algiladi » 59. sayfadaki P - O menlsunde F E [ ayarinin degerini kontrol edin

* Yeniden yolvermeden 6nce motorun sogumasini bekleyin
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Diagnostik / Sorun giderme

Gériintiilenen Ad Coziim
hata kodu
FHbd Faz dengesizligi « Hat gerilimini kontrol edin.
» 57.sayfadaki P~ O menisunde Uk d, U b E parametrelerinin degerlerini kontrol edin.
FHF Hat fazi kaybi » Hat gerilimini, yumusak yolvericinin baglantisini ve hat ve yumusak yolverici arasinda
bulunan tim yalitim cihazlarini kontrol edin (kontaktérler, sigortalar, devre kesiciler, vb.).
« Motor baglantisini ve motor ve yumusak yolverici arasinda bulunan tum yahtim cihazlarini
kontrol edin (kontaktorler, devre kesiciler, vb.).
* Motorun durumunu kontrol edin.
Hat frekansi, toleransin disinda * Hat frekansini kontrol edin.
Algilanan hata P ~ 0 menislnde |* F H L 'nin konfigiirasyonunu kontrol edin.
yapilandirilabilir
F IF Faz déntisumu « ki hat fazini tersine gevirin veya P H - = o F F olarak ayarlayin.
Hat fazi terslenmesi, F ~ 0
menulsinde F H r ile yapilan
secime uygun degil
ErAFP Tuzak kodu » Kontrol beslemesinin baglantisini kesin ve yeniden baglayin. Algilanan hata devam
ediyorsa, Schneider Electric destegi ile iletisim kurun.
SCF Kisa devre: * Yumusak yolvericiyi kapatin.
» yumusak yolverici gikisinda |« Baglanti kablolarini ve motor yalitimini kontrol edin.
kisa devre « Tristorleri kontrol edin.
» Bypass kontaktoriinu kontrol edin (kontaktor takil).
SLF Modbus Zaman Asimi « Seri baglanti algilanan hata. RS485 baglantisini kontrol edin.
SnbF Cok sayida yolverme * Yolverme sayisi 5L [ siiresinde 5 n b ile izin verilen maksimum siniri asti. Bkz. 5 n b,
sayfa 53.
55Cr Tristor kisa devre olmus veya « Tristorleri kontrol edin.
yanlis baglanmig » Bypass kontaktoriinli kontrol edin (kontaktor takilr).
« Motor baglantilarini kontrol edin.
SEF Yolverme suresi algilanan hata * Mekanizmay! kontrol edin (asinma, mekanik oynama, yaglama, tikaniklik, vb.)
» Yolverme siiresi gok uzun |+ E L 5 (Maks. yolverme siiresi) dederinin AL [ (Hizlandirma siresi) degerinden buytk
olup olmadigini kontrol edin. Bkz. 5 £ E menusi sayfa 51.
* Yumusak yolverici motorunun boyutunu, mekanik gereksinimler bakimindan kontrol edin
« ILt degerini kontrol edin: deger fazla diisiikse, motor hizlanmayabilir ve tam hiza
ulagsamayabilir.
EbS Cok sayida yolverme » GoOvde boyutu A igin 5 dakika bekleyin.
* Govde boyutlari B, C, D ve E igin 15 dakika bekleyin.
Zamanlayicinin sonu gelmeden énce yumusak yolverici sifilanmaya ¢ahlsildiginda 5 n & F
hataya gegme mesajinin ardindan £ b 5 gorinir.
UCF Motor diistk yUkli (dlstk akim) |+ 57. sayfadaki P - O menusinde U I d ve LU | £ parametrelerinin dederlerini kontrol edin.
USsF Dustuk gerilim veya gerilim yok * Pr O menlsundeki LU In, U5 d ve U5 E parametrelerini kontrol edin

« Hat gerilimini kontrol edin.

Uzak tus takimi mesajlari

Gosterge Mesaj Aciklama
In IE Kendi kendine Mikro kontrolor baslatiliyor.
baslatirken Haberlesme konfiglirasyonu ariyor.
COone yanip Haberlesme kesintisi | 50 ms zaman agimi bulunmaktadir.
sénme Bu mesaj, 20 tekrar denemeden sonra gosterilir.
A-11 yanip Tus alarmi » Tusa 10 saniyeden uzun bir siire boyunca basilmis.
sénme * Membran anahtarinin baglantisi kesik.
« Bir tuga basilirken tus takimi uyandiriimis.
CLr yanip Hatayi sifilamayi Bu mesaj asagidaki durumda gosterilir:
sonme onayla STOP tusuna ilk kez, yumusak yolverici algilanan hatada hataya gegctiginde basildi.
dEUE yanip Yumusak yolverici Yumusak yolverici tipi (markasi) tus takimi tipiyle (markasiyla) uyusmadi.
sénme yanlhs eslestirilmis
rOneE yanip ROM hataya gegme Tus takimi ROM algilanan hata.
sénme
rAMNE yanip RAM hataya gegcme Tusg takimi RAM algilanan hata.
sénme
CPUE yanip CPU hataya gegme Tus takimi CPU algilanan hata.
sénme
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Parametre Endeksi ve Modbus adresleri

Modbus .
Kod | sayfa | Ad Birim | kodu ve Ayar Aciklama Modbus | Fabrika | kullanic:
N adresi ayari ayari
Araligi (1)
ACC 52 Hizlanma siiresi sn I-B0 - 19 10
ACCZ |55 2. hizlanma siresi sn | [-E60 - 42 10
. _ |0=oFF kapali
Add 62 Modbus adresi -2y Modbus adresi 80 oFF
bor |53 | Boost(Ylkselme) sn |00 - Modbus ile 1 = 0,1 sn 34 0
suresi .0
I _|0=nL0OC kilitli degil
Lod 50 Ayar kilidi 1=L0r Kilitl 4 nLoc
0=LCL 0 — Lokal (LCL)
- 84 LCL
CEFL |62 Komut kanal 1=dbs 1 — Modbus (dbS)
JEC |52 |Yavaslamasiresi | sn |07 FrFEE | serbestdunsyavasiamas 20 | FrEE
dELC |55 2. yavaglama slresi sn OI=_ I;'I—JE £ ?erbESt durug yavaslamasi 43 FrEE
Hataya gegme _|01=UurCF 01 = Motor dislUk yukli (dusuk akim) 282 }
JEF 1163 gecmisi 1 02=0CF 02 = Motor agiri akimi
Hatava aecme 03=FHhbd |03=Fazdengesiz
dJEFZ |63 o n¥| igz ¢ - | 04=L0rdF |04=Toprak kagak akimi algilanan hata 283 -
geemis 05 = Asirn yUkli motor
JEF 3|63 Hatay_a_gegme _ |05 i OoLF 06 i Motor Asiri Sicakhig 284 )
gegmisi 3 06=0EF 07 = Asin Sicaklik algilanan hata
Hataya gegme 07=0HF 08 = Faz dontisimu
dEFY |63 ccmisi 4 - |08=F IF 09 = Hat fazi kaybi 285 -
gegmis 09=FHF 10 = Dusuk gerilim veya gerilim yok
JEFS |63 Hatay.a.gegme _ 100=0U5F 11 = Asin Gerllmj . 286 _
gecmisi 5 M=05F 12 = Yolverme suresi algilanan hata
12=5EF 13 = Cok Sayida Yolverme
Hat:
dEFE |63 g:;:/izi%egme - | 13=5nakF |14 ="Tristérkisa devre olmus veya yanlis 287 -
14=55[C r~ | baglanmis
JEF 1|63 Hatay.a.gegme _ 15=EEF 15 = Hari.c.i algilanan hata 288 _
gecgmisi 7 16= InF 16 = Dahili algilanan hata
17=5LF 17 = Modbus Zaman Asimi
Hat
JdEFE |63 ataya geeme - |18=t-AP |18=Tuzak kodu 289 -
gecmisi 8
19=5CF 19 = Kisa devre
JEFT |63 Hatay.a.gegme _ 20=EFF 20 = Bypass kontaktlérij algll?nan hata 290 _
gecmisi 9 21=LCFF 21 = Acllista gegersiz konfiglrasyon
JEFE |63 Toplam hataya ol ) 278 )
gegme sayisi
dICL |63 Hataya gegme akimi A |D0-3999 - 280 -
o . 0=L InE seri baglantida
- 1 I
JLER |50 Baglanti tipi 1=dLE Ucgen baglantida LinE
EdLC 52 Yavaglama sonu - o- 1o - 21 0
0=HAUEGo auto (otomatik)
FAn |61 |Fanyonetimi - |1=0a on 76 | Alta
— 2=n0FF kapali
3=HAnd manuel
Fr S 64 F?br_lka ayarlarina } / = 1 FCS igin 130 )
donus
(1) Modbus kodu = Yumusak yolverici mesaji
ornek: yumusak yolvericide o F F, Modbus protokoliinde "0" ile esdegerdir (uzak kumanda)
* : parametre sadece Modbus ile gortndr olur
BBV51330 09/2009 77




Parametre Endeksi ve Modbus adresleri

- Modbus kodu ve Modbus Fabrika Kullanici
Kod SUH | A Birim Ayar Araligi (1) Agtklama adresi ayari ayari
0=Ho | 8 bit, tek parite, 1 durus biti
1=HE | 8 bit, cift parite, 1 durus biti 82
- !
Kullamm | 62| Modbus formati 2=8n I 8 bit, parite yok, 1 durus biti HE
3=Hn<? 8 bit, parite yok, 2 durus biti
Freg* Frekans Hz |- - 265 -
S6 ve S6U
Toprak kagak % 10- 100 > Ve
Lrdd |57 K o | 10 1=oEF - 54 icin 25
aim esigt n - e Kapall Q igin OFF
Toprak kagak
LrdE |57 akimi zaman sn I-B60 - 55 5
gecikmesi
Gug
el 50 Yulmu.ge?k A 0 kartinda seri
c e ak - - EEPROM'd
nominal akim an okuyun
Bu parametre uzman modu igin
. o o ayriimistir.
IG Integral kazang %o %0 - 100 55 = 0 oldugunda aktif 38 20
olur
%200 - 700
0, = .
ILE 51 AKim siniri % maks. deger... - 17 350
I'n I c L degerinin
%350'0
%200 - 700
0, < .
ILEZ |55 2. akim sinir % maks. deger: . - 41 350
I'n I = L degerinin
%350'U
. Yumusak
I'n 50 | Motor nominal A |04 fcl-dcl |- 3 yolvericinin
akimi . .
gicline gore
2 t Yumusak
In 2 55 ’ mf) oerk A 04 IcL - Icl - 44 yolvericinin
nominal Akimi gliciine gére
. 0=oFF kapali
IEH |59 | ASNYUK - |1=rUn calistir 63 On
korumasi
2=0n aclk
—_— 0=oFF kapali
- 5 FF
LALC 50 Gelismis mod 1=0n acik o)
LCr~ | |47 LCr1 Faz 1 Akimi, Amper 257
LCr2 |47 LCr2 Faz 2 Akimi, Amper 258
LCr~3 |47 LCr3 Faz 3 Akimi, Amper 259
d4: COMM LED'i (0=KAPALI, 1=ACIK)
d6: Hazir LED'i (0=KAPALI, 1=ACIK)
" LED'lerin d7: Galisma LED'i (0=KAPALI, 1=ACIK). Yumusak
LED i 269
Durumu yolverme / yumusak durdurma sirasinda yanip soner.
d8: Hataya Gegme LED'i (0=KAPALI, 1=ACIK)
Not: diger bitler ayrilmistir.
LFE |3 |Sonhataya - | dEF1 - dEFQ ile ayni 279 -
gecme

(1) Modbus kodu = Yumusak yolverici mesaji
ornek: yumusak yolvericide o F F, Modbus protokoliinde "0" ile esdegerdir (uzak kumanda)
* : parametre sadece Modbus ile gortndr olur
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Parametre Endeksi ve Modbus adresleri

- Modbus kodu ve Modbus Fabrika Kullanici
LC SR Ll Birim Ayar Araligi (1) (LT adresi ayari ayari
d0: Girig 1. 0 — agik, 1 — kapali.
I d1: Girig 2.
* 261
LI Lojik girigler d42: Girig 3.
d3...d15: Ayrilmig
0=5ErE yolverme: 3 telli kontrol icin
1=rlUn galistirma: 2 telli kontrol igin
2=°2nd 2. parametre seti
G _ 3=EEF harici algilanan hata
Lre &o Lojik giris 2 4=r5E uzaktan sifirlama 2 rUn
5=FHn fan kontrolu
6=F I hataya gegmeyi engelleme
7=L IL zorlamali lokal kumanda
2=722nd 2. parametre seti
3=EEF harici algilanan hata
L 4=r5E uzaktan sifirlama
L1 b Lojik giris 3 5=FHAn fan kontroli & rSt
6=F I hataya gegmeyi engelleme
7=L IL zorlamali lokal kumanda
d0: Réle 1. 0 — enerjilendiriimedi, 1 -
Lojik Cikis roleleri enerjilendirildi
Le A durumu d1: Role 2 262
d2...d15: ayrilmig
Asir akim zaman Modbus ile 5= 0,5 sn
- ’ 51 0,5
o oL gecikmesi sn 0-50sn Modbus ile 50 = 5,0 sn
- % 5artimli olarak 100
oild 56 Asir akim esigi 'n | -300 - 50 200
%
osd 59 Asiri gerilim esigi Uln 110-125 - 60 120
0se 58 Dusuk gerll'lm . sn - 10 ) 61 2
zaman gecikmesi
Bu parametre uzman modu
N % o . icin ayniimistir. 37 60
PG Orantisal kazanim o %0 - 100 5[ = 0n oldugunda
aktif olur
0=oFF kapali
- 57 o]
FHL 58 Faz kaybi algilama 1=0n acik n
0= 123 123
PHr 57 Faz sirasi - 1=32 1 321 56 oFF
2=o0FF kapali
PLL 59 PTC a!gllaylcnarl _ O=noFF kapal 62 oFF
- motor izleme 1=0n aclk

(1) Modbus kodu = Yumusak yolverici mesaji
ornek: yumusak yolvericide o F F, Modbus protokoliinde "0" ile esdegerdir (uzak kumanda)

* : parametre sadece Modbus ile gortnur olur

BBV51330 09/2009

79



Parametre Endeksi ve Modbus adresleri

- Modbus kodu ve Modbus . Kullanici
Kod Sayfa | Ad Birim Ayar Araligi (1) Aciklama adresi Fabrika ayari ayan
0=5EFd durduruldu
1=n5SEFP durdurulmadi
2=5ErE yolverme
rl 61 Réle 1 - 3=rlUn calistirma 74 nStP
4=rd4 hazir
S5=Er IF hataya gegme
6=HL r alarm
rc 61 Role 2 - ~ I gibi ~ | gibi 75 triP
rnk 63 Toplam galigma sliresi | saat | - - 273 -
Hataya gecme
rPr 64 gecmisi ve sayaglari - - - NA -
sifirlar
5 icL g3 | SonYyolverme A |D-999 - 276 -
maksimum akim
S5LGC 53 Yolverme siresi dak I-60 - 33 30
- 10 Yolverme sayisi
- 32 FF
Snb 53 Yolverme sayisi 1M=oFF kapall o)
o 0
Yolverme-durdurma / 1
- 36 0
SPLU 54 profili kontrol gerilimi c 2
3 3
cor 54 Yolverrpe-durdurma _ 0=oFF kapali 35 On
- kontrol 1=0n aclk
SEtnb |63 Toplam yolverme ) i 274 )
sayisl
SEFr- |63 Son yolverme stresi sn o-9959 - 275 -
I o 5 artiml olarak tam 1 o
tS0o 51 Baslangi¢ gerilimi ) gerilimin %10 - 50'si 6 %30
5 artimli olarak tam
I o, gerilim U [ n ) 40 %30
=~ 55 2. baslangic gerilimi o degerinin %10 - o
50'si

(1) Modbus kodu = Yumusak yolverici mesaji
ornek: yumusak yolvericide o F F, Modbus protokoliinde "0" ile esdegerdir (uzak kumanda)

* . parametre sadece Modbus ile gortndr olur
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Parametre Endeksi ve Modbus adresleri

. Modbus kodu ve Ayar Modbus Fabrika Kullanici
Kod Sayfa | Ad Birim Araligi (1) Aciklama adresi ayan e
0=H4,H
Ebr 62 Modbus baud hizi Kbps | 1= 9,5 - 81 19,2
2= 19,2
Yumusak yolvericinin
LESE |64 | kendikendini test .|k aik NA .
. kapali kapali
etmesi
1= 10 sinif 10
EHF 52 Motor termik koruma - 2=720 sinif 20 22 10
3=30 sinif 30 (agir sarth)
ELS 51 Maks. yolverme siiresi | sn 1-250 - 18 15
1=0,1- Modbus ile 1 =0,1 sn
EEDO 62 Modbus zaman agimi sn |600=EF£0,0 Modbus ile 600 =60,0 83 5,0
sn
L % 101=acFF
Ubd 57 Dengesizlik esigi In | %10 -100 - 52 25
UbE 57 Den_ge3|zl_|k zaman sn I-ED ) 53 10
gecikmesi
udp |ea | Yumusakyoleri - |oooo-93939 - 317
yazilim suriimu
o, 0=oFF
uid 56 Dusuk akim esigi I'n I~ degerinin %20 - |- 48 oFF
90"
Q serisi: 200 - 440 Q serisi: 400
Uln 50 Hat gerilimi \% S6-S6U serileri: 200 - | - 2 S6-S6U
600 serileri: 480
ure |se | Dustkakimzaman sn | 1-40 - 49 10
gecikmesi
o, PRI ) _
Usd |58 | Disik gerilim esigi % | U In degerinin %50 - | 58 70
I'm 190
Dusuk gerilim zaman
UskE 58 . . sn - 10 - 59 5
gecikmesi
Gerilim* Gerilim \% Hat gerilimi, volt 260
(1) Modbus kodu = Yumusak yolverici mesaiji
ornek: yumusak yolvericide o F F, Modbus protokoliinde "0" ile esdegerdir (uzak kumanda)
* : parametre sadece Modbus ile gortnur olur
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Ek 1: UL508 semalan

ATS22¢eeQ veya ATS22¢0eS6: 230 V, 2 telli kontrol, serbest durus

o0

START KM
| R - N
s 1, TT9
230 Vac —
KM1 R2
(L[] +
(2) =
-— —= = KM1 ?
T S :
— N :
ET - 1
o O !
I M| |
S o, |
o 5 22 o9 9 al g 3
— O o oo rl r o oo ol !
S5 e e e e e e

(1) Kontagin ¢alisma sinirlarini, 6rnegin, yiuksek degerli kontaktoérlere ne zaman baglandigini kontrol edin. Bkz. “Elektriksel 6zellikler” sayfa 35.
(2) Giig gerilimi, Altistart 22'nin kabul edilebilir degerinden yiiksekse, bir gerilim transformatérii takin. Ozellikler: min 100 VA sayfa 13.

2 telli kontrol ayari
Gelismis I/0 [ O F menlsinde asagidaki parametreleri ayarlayin:

Parametre | Deger Aciklama
LIZ rlUn Lojik Giris 2 Run (galistir) olarak
ayarlanir
rc Er IP Hataya ge¢cmenin ardindan hataya
gegme rolesinin enerjisi kesilir
82 BBV51330 09/2009



Ek 1: UL508 semalan

ATS22¢eeS6U: 110V, 2 telli kontrol, serbest durus

LAk,

(LT} (T T1
JH 110 Vac
@ = START T
I
— — —= KM1 }—|
@ KM1 R2
--------------------------------- S
— 1
| — 1
O O :
. L |0 m| |
= 00 _m o < o of ¢ |
N - L o ~— N ]
Y8 E L @O &g & |
———O———O———T——O———O———O—— ——-O0——-0--0---0--0---
STOP

(1) Kontagin ¢alisma sinirlarini, érnegin, yiuksek degerli kontaktorlere ne zaman baglandigini kontrol edin. Bkz. “Elektriksel 6zellikler” sayfa 36.
(2) Giig gerilimi, Altistart 22'nin kabul edilebilir degerinden yiiksekse, bir gerilim transformatérii takin. Ozellikler: min 100 VA sayfa 13.

2 telli kontrol ayari
Gelismis I/O L O F menusiinde asagidaki parametreleri ayarlayin:

Parametre | Deger Aciklama

L2 rlUn Lojik Giris 2 Run (galistir) olarak
ayarlanir

rc Er IP Hataya ge¢cmenin ardindan hataya
gegme rolesinin enerjisi kesilir
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Ek 2: Kisa devre degeri ve parga devre korumasi

UL ve CSA gereksinimleri i¢in onerilen sigorta degerleri

UL508 standardina uygun olarak bir arada kullanilacak bilesenler
Yumusak yolverici 208/600 V- 60 Hz (+%10 -%15) - Standart deger.

ATS22 Maks . kisa devre | Parca devre Deger Z2
Bagimsiz urin akim degeri korumasi Z1
(SCCR) X (1)
kA A
ATS22D17eee AJT40 40
ATS22D32eee 5 AJT70 70
ATS22D47eee AJT100 100
ATS22D62eee AJT125 125
ATS22D75e00 AJT175 175
ATS22D88eee 10 AJT200 200
ATS22C11e00 AJT250 250
ATS22C14e00 AJT300 300
ATS22C17eee AJT400 400
ATS22C21e00 AJT500 500
ATS22C25e00 AJT600 600
ATS22C32ee0 18 2 x AJT350 2 x 350
ATS22C41e00 2 x AJT400 2x400
ATS22C48eee 2 x AJT500 2 x 500
ATS22C5%eee 30 2 x AJT600 2 x 600
_ 722 Maksimum Degerinde __Z 1__ ile Korundugunda 575 Volt Maksimum ve En Fazla __ X__ rms Simetrik Amper Dagitimi
Yapan Devre Uzerinde Kullanim Igin Uygun.
(1) Ferraz Shawmut, Uretici.
Panolanmisg urunler
ATS22 Maks. kisa devre | Parga devre Deger Z2 | Minimum pano
Panolanmig uriin akim degeri korumasi Z1 hacmi
(SCCR) X
kA A cm3 ing3
ATS22D17S6(U) 30 40 2406
ATS22D32S6(U) 60 40 2406
ATS22D47S6(U) 90 40 2406
ATS22D62S6(U) 110 52 3149
ATS22D75S6(U) 150 52 3149
ATS22D88S6(U) SinifJ 175 52 3149
ATS22C11S6(U) zaman 200 125 7630
ATS22C14S6(U) 100 gecikmesi 250 125 7630
ATS22C17S6(U) 300 125 7630
ATS22C21S6(U) 400 130 7892
ATS22C25S6(U) 450 130 7892
ATS22C32S6(U) 600 130 7892
ATS22C41S6(U) 600 130 7892
ATS22C48S6(U) Sinif L 800 195 11869
ATS22C59S6(U) Zaman 800 195 11869
gecikmesi
_Z2  Maksimum Degerinde _ Z1___ile Korundugunda 575 Volt Maksimum ve En Fazla X rms Simetrik Amper Dagitimi

Yapan Devre Uzerinde Kullanim igin Uygun.
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